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@ PREPARATIONS

To ensure tight shut off on a valve and spring return actuator
assembly, during the installation process it is important to
correctly position the actuator spindle up against the desired
end stroke of the valve using the manual override and lock
functions of the actuator.

1. Mounting positions:

A=Allowed mounting position with fluid temperature between
-20°Cto +120°C

B= Allowed mounting position with fluid temperature between
0°Cto +180°C

C=Not allowed mounting position.

2. Position valve spindle at desired spring return position.

ALH100 - Spring return direction up. The actuator retracts the
stem in relation to the actuator body

ALH200 - Spring return direction down. The actuator extends
the stem in relation to the actuator body.

3. Slide actuator onto valve, secure with U bolt brace.

4. Operate manual override to adjust position of actuator screw
jack [A) against top of valve spindle (B) and lock manual override
(see chapter 3)

5. Remove actuator from valve after lockoperation.

@ FORBEREDELSER

For att sékerstéalla att stalldon med fjaderretur sluter ventilen
tatt, &r det viktigt att justera stélldonets &ndlage utifran
ventilens dnskade slaglangd. Detta gérs med hjalp av stalldonets
manuella férbikopplings- och lasfunktioner.

1. Monteringspositioner:

A = Tillaten monteringsposition vid vatsketemperatur mellan -20
°Coch +120 °C

A = Tillaten monteringsposition vid vatsketemperatur mellan O

°C och +180 °C
C = Ctillaten monteringsposition.

2. Positionera ventilspindeln vid 6nskad fjaderreturposition.

ALH100 - Fjaderretur uppat. Stalldonet drar in spindeln i
forhallande till stalldonets stomme

ALH200 - Fjaderretur nedat. Stalldonet skjuter ut spindeln i
forhallande till stélldonets stomme.

3. Skjut pa stélldonet pa ventilen och sékra med bygelstaget.

4. Anvand den manuella forbikopplingen for att justera
stélldonets domkraft (A) mot ventilspindelns dverdel (B) och las
den manuella forbikopplingen (se kapitel 3)

5. Ta bort stalldonet fran ventilen efter lasning.

@ VORBEREITUNGEN

Um an einer Einheit aus Ventil und Federrickstellmotor eine
sichere Absperrung zu gewahrleisten, muss wahrend der
Installation die Stellmotorspindel korrekt am gewinschten
Endhub des Ventils positioniert werden. Dies erfolgt mithilfe der
manuellen Betriebseingriff- und Verriegelungsfunktionen fur den
Stellmotor.

1. Montagepositionen:

A = Zulassige Montageposition bei Flissigkeitstemperatur
zwischen -20 und +120°C

B = Zulassige Montageposition bei Flissigkeitstemperatur
zwischen O und +180°C

C = Unzulassige Montageposition

2. Platzieren Sie die Ventilspindel an der gewinschten
Federrickstellposition.

ALH100 - Federruckstellrichtung nach oben. Der Stellmotor
zieht den Schaft im Verhaltnis zum Stellmotorgeh&use zurick.
ALH200 - Federrickstellrichtung nach unten. Der Stellmotor
fahrt den Schaft im Verhéltnis zum Stellmotorgehduse aus.
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3. Schieben Sie den Stellmotor auf das Ventil. Nutzen Sie zur
Sicherung eine Bugelschraubenbefestigung.

4. Justieren Sie per manuellem Betriebseingriff die Position der
Stellmotor-Hebespindel (A) an der Oberseite der Ventilspindel
(B) und verriegeln Sie den manuellen Betriebseingriff (siehe
Kapitel 3)

5. Entfernen Sie nach der Verriegelung den Stellmotor vom Ventil.

m PRZYGOTOWANIA

W celu zapewnienia szczelnego odcigcia w zespole zaworu i
sitownika ze sprezyng powrotna wazne jest, by podczas procesu
montazu prawidtowo ustawic¢ wrzeciono sitownika w odniesieniu
do wymaganego potozenia skrajnego zaworu, uzywajgc
dostepnych w sitowniku funkcji recznego sterowania i blokowania.
1. Pozycje montazowe:

A = dopuszczalna pozycja montazowa przy temperaturze cieczy
od -20°C do +120°C.

B = dopuszczalna pozycja montazowa przy temperaturze cieczy
od 0°C do +180°C.

C = niedopuszczalna pozycja montazowa.

2. Ustawi¢ wrzeciono zaworu w pozycji ustawianej przez
Sprezyne powrotna.

ALH100 - sprezyna powrotna dziatajgca do gory. Sitownik cofa
trzpien sitownika wzgledem korpusu sitownika

ALH200 - sprezyna powrotna dziatajgca w dot. Sitownik wysuwa
trzpien sitownika wzgledem korpusu sitownika

3. Wsuna¢ sitownik w gniazdo zaworu i zabezpieczy¢ klamra w
ksztatcie litery U.

4. Ustawi¢ recznie pozycje podnosnika srubowego sitownika
(A) wzgledem gornej czesci wrzeciona zaworu (B) i zablokowac
sterowanie reczne (patrz rozdziat 3).

5. Po zablokowaniu wyjg¢ sitownik z gnazda zaworu.

4

PREPARAZIONI

Per garantire la chiusura a tenuta del gruppo valvola e attuatore
con ritorno a molla, durante l'installazione e importante
posizionare correttamente I'albero dell’attuatore rispetto alla
corsa finale desiderata per la valvola, utilizzando le funzioni di
comando manuale e di blocco dell’attuatore.

1. Posizioni di montaggio:

A = Posizione di montaggio consentita con temperatura del
fluido tra -20 °C e +120 °C.

B = Posizione di montaggio consentita con temperatura del
fluido tra O °C e +180 °C. C = Posizione di montaggio non
consentita.

2. Posizionare I'albero della valvola nella posizione di ritorno a
molla desiderata.

ALH100 - Direzione ritorno a molla verso l'alto. Lattuatore
ritrae lo stelo rispetto al corpo dell’attuatore.

ALH200 - Direzione ritorno a molla verso il basso. Lattuatore
estende lo stelo rispetto al corpo dell’attuatore.

3. Far scorrere I'attuatore sulla valvola, fissare con il dispositivo
di bloccaggio a U.

4. Azionare il comando manuale per regolare la posizione del
dispositivo di collegamento dello stelo dell’attuatore (A) rispetto
alla parte superiore dell’albero della valvola (B), quindi bloccare il
comando manuale (vedere capitolo 3).

5. Dopo 'operazione di blocco, rimuovere I'attuatore dalla valvola.

@ PREPARATIONS

Pour garantir une fermeture étanche sur un ensemble de

vanne et servomoteur a ressort de rappel pendant la procédure
d'installation, il est important de positionner correctement I'axe du
servomoteur jusqu’'au fin de course souhaité de la vanne en utilisant
les fonctions de forcage manuel et de verrouillage du servomoteur.

1. Positions de montage :
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A = Position de montage autorisée avec une température de liquide

comprise entre -20°C et +120°C.

B = Position de montage autorisée avec une tempeérature de
liquide comprise entre 0°C et +180°C. C=Position de montage non
autorisee.

2. Positionnez I'axe de la vanne sur la position souhaitée du
ressort de rappel.

ALH100 - Ressort de rappel en position haute. Le servomoteur
retracte la tige par rapport au corps du servomoteur

ALH200 - Ressort de rappel en position basse. Le servomateur
déploie la tige par rapport au corps du servomateur.

3. Faites glisser le servomateur sur la vanne, puis bloquez avec un
collier en U.

4, Utilisez la fonction de forcage manuel pour régler la position
du vérin a vis (A) contre la partie haute de I'axe de la vanne (B) et
verrouillez le forcage manuel (voir chapitre 3).

5. Retirez le servomoteur de la vanne apres I'opération de
verrouillage.

@ MOOrOTOBKA

Utobbl 0becneunTsb NIOTHOE 3aKpbITVE KianaHa 1 yana npusoga
BO3BPAaTHOWN MPYXXMHbI, BXHO BO BPEMA MOHTa)a npaBuibHO
pacnonoXuTb LUTOK NPYBOAA OTHOCUTESBHO HYXHOMO KOHEUHOMO
Xo[a knanaHa. 310 OenaeTcA BpyYHY C NOMOLLBH dyHKUMIA
BnokvpoBku NprBoga.

1. MoHTa)HbIe Mo3nunu:

A = gonycTyMas MOHTaXHaA No3uLMA Npy TEMMNepPaType XMOKOCTM
vexay -20un +120 °C.

B= ponycTrMaA MoOHTaxHanA no3uuma nNpy TEMNepaType XnOKocTy
mvexay 0 °Cwun +180 °C

C=HenonycTMmanA MOHTaXHaA Nno3vupyA.

2. Pacnonoxwre WToK KanaHa B HYXHOW No3uLMK NpYXUHHOMO
BO3BparTa.

ALH100 - HanpaBneHvne Bo3BpaTa NpyXHebl - BBEPX. [1prBoa
BTAMMBAET LUTOK OTHOCWTESBHO KOpnyca Npusoaa.

ALH200 - HanpaBsneHve Bo3BpaTa NpyXWHbI - BHK3. [1prBog
BbIOBMraeT LUTOK OTHOCMTESBHO KOpryca NprBoaa.

3. HapgeHbTe nprBoa Ha knanaH 1 3akpenute ero U-obpasHoi
ckobor ¢ rankamw.

4. BpyuHyto OTPEryNvpyiTe NofoKeHe BUHTOBOMO OBUXATENA
npueoga (A) oTHOCUTENBHO Bepxa LuToka kianaHa (B) n
3ahukcupyinTe 3TO NonoxeHve (cMm. pasnen 3)

5. lNocne Toro kak nonoxeHve byneT 3aukcrpoBaHo, CHAMKTE
npveon.

@ PREPARACIONES

Para garantizar un cierre apretado en el montaje de una valvula y
un actuador de retorno por resorte, es importante que durante
el proceso de instalacién se coloque correctamente el eje del
actuador contra el recorrido terminal de la vélvula deseado con el
accionamiento manual y las funciones de bloqueo del actuador.

1. Posiciones de montaje:

A = posicién de montaje permitida con temperatura del liquido de
-20°Ca+120 °C.

B = posicion de montaje permitida con temperatura del liquido de
0°Ca+180 °C.

C = posicién de montaje no permitida.

2. Coloque el eje de la valvula en la posicién de retorno por resorte
deseada.

ALH100: direccién de retorno por resorte hacia arriba. El
actuador retrae el eje en relacion con el cuerpo del actuador.

ALH200: direccion de retorno por resorte hacia abajo. El actuador
extiende el eje en relacion con el cuerpo del actuador.

3. Introduzca el actuador en la valvula y fijelo con el perno en forma
de U.

4. Utilice el accionamiento manual para ajustar la posicion del gato
de rosca del actuador (A) contra la parte superior del eje de la
valvula (B) y bloguee el accionamiento manual (consulte el capitulo 3).

5. Retire el actuador de la véalvula después del bloqueo.



INSTALLATION

INSTALLATION

1. Screw the square nut (A) supplied with the actuator
flush onto the valve spindle. Remount valve onto Actuator,
sliding the square nut into the actuator bracket. (B)
Secure U bolt brace. Tighten lower hex locking nut on valve
spindle against actuator bracket(C) .

2. Check spring return rest position of valve and actuator
assembly.
Anti-rotation guide (A) should not touch bumper stop(B)

3. Re-position colored valve end stop guides (A) to end
stops of valve stroke (B)

Note: Operate manual override to release lock (see
chap. 3]

e Calibrate the actuator after finalizing the
coupling on the valve (see chap.5a)

@ INSTALLAZIONE

1. Awitare il dado quadrato (A) fornito con I'attuatore
sull'albero della valvola. Rimontare la valvola sull'attuatore,
facendo scorrere il dado quadrato nella staffa
dell'attuatore. (B) Fissare il dispositivo di bloccaggio ad U.
Serrare il dado di blocco esagonale sull’albero della valvola
contro la staffa dell’attuatore (C).

2. Controllare la posizione di riposo del ritorno a molla del
gruppo composto da valvola e attuatore.

La guida anti-rotazione (A) non deve toccare il fermo
del’'ammortizzatore (B).

3. Riposizionare le guide di arresto terminale della valvola
colorate (A) in corrispondenza degli arresti terminali della
corsa della valvola (B).

Nota: Azionare il comando manuale per rilasciare il
blocco, (vedere cap. 5]

Q Dopo aver completato I'accoppiamento sulla
valvola, calibrare I'attuatore (vedere capitolo 5a)

@ INSTALLATION

1. Skruva pa fyrkantsmuttern (A) som féljer med
stalldonet jdms med ventilspindeln. Montera ventilen

pa stalldonet samtidigt som fyrkantsmuttern skjuts in i
stélldonets faste. (B) Fixera bygelstaget. Dra at den nedre
sexkantiga lasmuttern pa ventilspindeln mot stalldonets
faste(C) .

2. Kontrollera vilolaget for ventilens och stalldonets
fiaderretur.

Rotationsskyddsstyrningen (A) ska inte komma i kontakt
med anslaget(B)

3. Justera de fargmarkta andanslagsstyrningarna for
ventilen (A) efter ventilslagets &ndanslag (B)

Anmaérkning: Anvénd den manuella férbikopplingen fér
att lasa upp lasningen (se kap. 3]

Q Kalibrera stélldonet efter att kopplingen pa
ventilen avslutats(se kap. 5a)

INSTALLATION

1. Vissez I'écrou carré (A) fourni avec le servomoteur
jusqu’a ce gu'il arrive au méme niveau que |'axe de

la vanne. Remontez la vanne sur le servomoteur, en
faisant glisser I'écrou carré a l'intérieur du support
du servomoteur. (B) Bloquez le collier en U. Serrez le
contre-ecrou inférieur a six pans sur I'axe de la vanne
contre le support du servomoteur (C) .

2. Controélez la position de repos du ressort de rappel
de 'ensemble vanne et servomoteur.

Le guide anti-rotation (A) ne doit pas toucher la butée
de I'amortisseur (B)

3. Repositionnez les guides de butée d’extrémité
colorés de la vanne (A) sur les butées d’extremite de
la course de la vanne (B)

Remarque : Actionnez le forcage manuel pour
reldcher le verrouillage (voir chapitre 3]

Q Calibrez le servomoteur lorsque le couplage sur
la vanne est terminé (voir chapitre 5a)
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INSTALLATION

1. Schrauben Sie die Vierkantmutter (A) im Lieferumfang
des Stellmotors bindig auf die Ventilspindel. Bringen

Sie das Ventil wieder am Stellmotor an, wobei Sie die
Vierkantmutter in die Stellmotorhalterung schieben. (B)
Sichern Sie die Bugelschraubenbefestigung. Ziehen Sie die
untere Sechskantmutter an der Ventilspindel gegen die
Stellmotorhalterung (C) an.

2. Uberpriifen Sie die Ruheposition der Federriickstellung
fur die Einheit aus Ventil und Stellmotor.

Die Verdrehschutzfuhrung (A) darf den Anschlag (B)
nicht berthren.

3. Positionieren Sie die farbigen Ventilanschlagfiihrungen
(A) an den Anschlagen des Ventilhubs (B).

Hinweis: Verwenden Sie den manuellen Betriebseingriff,
um die Verriegelung zu lésen (siehe Kapitel 3]

Q Kalibrieren Sie den Stellmotor, nachdem die
Kupplung am Ventil fertiggestellt wurde (siehe
Kapitel 5a].

@ MOHTAX

1. HakpytuTe BXoOALLYH B KOMMIEKT MOCTaBKy NpuBoaa
KBagpaTHyto ranky(A) Ha LITOK KranaHa Tak, UtTobbl oHa
OKasanach BPOBEHb C BEPXHVM KpaeM LwToka. CHoBa
yCTaHOBWTE KfanaH Ha NPUBOL, BOBMHYB KBaAPaTHYHO
raviky B gepxatens npueona. (B) 3akpenute U-0bpasHyo
ckoby c raikamu. 3aTAHWUTE HVXXHIOK LLUECTUIPaHHYHO
CTOMOPHYIO raiiky Ha LUTOKE KriarnaHa OTHOCUTESNBHO
nepxatena npmeoga(C)

2. [poBepbTe NCX0OHOE MOSIOKEHNE BO3BPATHOW
MPYXWHBI KflanaHa 1 ysna npveoga.
[NpenoTBpawlatoLLan BpaLleHne nepeknagmHa (A) He
OOrKHa KacaTbCA amopTuavpytoLlero ctonopa(B)

3. YcTaHoBUTE LIBETHBIE KOHEYHBIE HAaMNpaBnAloLLne
knanaHa (A) COOTBETCTBEHHO KOHEYHBIM MOSIOKEHNAM
LwToka knanaHa (B)

[Npumeyuarne. CHumuTe 610KUPOBKY pyYHOU
HacTpovikovi [cm. pasgen 3)

Q Mo okoHYaHWM YyCTaHOBKYM KrianaHa oTkanmbpyinte
npveog (cm. pazgen. 5a)

m MONTAZ

1. Przykreci¢ do wrzeciona zaworu nakretke kwadratowg
(A) dotaczona do sitownika. Zamontowaé zawor na
sitowniku, wsuwajgc kwadratowa nakretke do wspornika
sitownika. (B) Zabezpieczyc¢ klamra w ksztatcie litery U.
Dokrecic¢ dolng szesciokatng nakretke zabezpieczajaca na
wrzecionie zaworu do wspornika sitownika (G).

2. Sprawdzi¢ pozycje spoczynkowa zespotu zaworu i
sitownika. [ {

Prowadnica uniemozliwiajgca obrat (A) nie powinna stykac
sig z ogranicznikiem ruchu (B).

3. Zmieni¢ potozenie kolorowych prowadnic (A)

ogranicznikéw zaworu wzgledem ogranicznikéw skoku
zaworu (B).

Uwaga: Zwolni¢ blokade sterowania recznego [patrz
rozdziat 3).

Q Skalibrowac sitownik po zakoriczeniu sprzegania
zaworu [patrz rozdziat 5a).

@ INSTALACION

1. Apriete la tuerca cuadrada (A) suministrada con
el actuador en el eje de la valvula. Introduzca la tuerca
cuadrada en la abrazadera del actuador para volver

a montar la valvula en el actuador. (B) Fije el perno en
forma de U. Apriete la tuerca de bloqueo hexagonal
inferior del eje de la vélvula contra la abrazadera del
actuador (C).

2. Compruebe la posicién de reposo del retorno por
resorte del montaje de la valvula y el actuador.

La guia antirrotacion (A)no debe tocar el tope (B).

3. Vuelva a colocar las guias de los topes de la valvula
en color (A) en los topes del recorrido de la valvula (B).

Nota: utilice el bloqueoc manual para liberar el
bloqueo [consulte el cap. 3]

Q Calibre el actuador después de terminar el
acople de la valvula (consulte el cap. 5a).
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@ MANUAL OVERRIDE OPERATION

A Lock screw. Flat screwdriver slot
B Manual override drive socket
C Hex (Allen) Key

1. Disable power to the actuator prior to operating
the manual override.

If the hex key is left in the hex manual override drive socket,
the hex key will rotate as the actuator is driven. This is not
recommended and damage could occur if the key is not free
to rotate.

2. The manual override feature allows the actuator to be
positioned independently of any external control signal and can
be operated with or without the cover attached. The manual
override and lock must always be operated in the direction
clearly labelled on the cover and inside of the actuator,
operating the manual override in the wrong direction will
damage the actuator.

© The Manual override is driven by a 5mm Hex socket, a
small 5Smm hex (Allen) key is supplied with the actuator and
retained in the actuator cover. The action of the manual
override is always against the spring tension.

@ The actuator spindle position can be locked against the
spring by twisting the lock screw in the direction as shown
on the actuator.

© The manual override lock should only be released either
by nudging the manual override by 10° in the normal
direction (against the spring), or, by re-applying power to the
actuator.

The Actuator when it is initially powered up will
momentarily drive against the spring to release the manual
override lock before being driven by an external control
signal.

{© SRU /ALH134
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@ MANUELL FORBIKOPPLING

A Lasskruv. Skruvmejselspar
B Drivhylsa for manuell férbikoppling
C Insexnyckel

1. @ Bryt stromforsorjningen till stélldonet innan den
manuella forbikopplingen anvands.

Om insexnyckeln sitter kvar i drivhylsan fér manuell
férbikoppling roterar den medan stélldonet kors. Detta
rekommenderas inte och den kan skadas om inte nyckeln kan
vridas obehindrat.

2. Med hjalp av den manuella férbikopplingsfunktionen kan
stélldonet positioneras oberoende av en extern styrsignal

och kan mandvreras med eller utan monterad kapa.. Den
manuella forbikopplingen och laset ska alltid mandvreras i
den riktning som anges pa kapan och inuti stélldonet. Om
den manuella férbikopplingen manévreras i fel riktning skadas
stalldonet.

© Den manuella forbikopplingen drivs med en 5 mm
insexhylsa. En 5 mm insexnyckel féljier med stélldonet och
férvaras i stalldonets kadpa. Den manuella férbikopplingen sker
alltid mot fjaderspanningen.

@ Stalldonsspindelns lage kan lasas mot fijadern genom att
l&sskruven vrids i den riktning som visas péa stéalldonet.

© Laset fér den manuella forbikopplingen ska endast lasas
upp genom att den manuella férbikopplingen skjuts 10° i
normal riktning (mot fjadern) eller genom att strém kopplas
till stalldonet igen.

Stélldonet kors tillfalligt mot fijadern nar det stromsatts
initialt. Den manuella férbikopplingens las lases da upp innan
den drivs av en extern styrsignal.
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@ MANUELLER BETRIEBSEINGRIFF

A Sicherungsschraube. Schlitz fur Flachschraubendreher
B Ansatz fir manuellen Betriebseingriff
C Inbusschlissel

1. @ Unterbrechen Sie die Stromversorgung fiir den
Stellmotor, bevor Sie einen manuellen Betriebseingriff aus-
fuhren.

Wenn der Inbusschlissel im Ansatz fir den manuellen
Betriebseingriff steckt, dreht sich der Inbusschlissel mit
dem Stellmotor. Dies wird nicht empfohlen. Kann sich der
Inbusschlissel nicht ungehindert drehen, kdnnen Schaden
entstehen!

2. Durch die Funktion fir den manuellen Betriebseingriff
kann der Stellmotor unabh&ngig von einem externen
Steuersignal bewegt und mit oder ohne angebrachte
Abdeckung betrieben werden. Manueller Betriebseingriff und
Verriegelung mussen stets in der Richtung ausgefihrt werden,
die auf der Abdeckung sowie im Inneren des Stellmotors
deutlich gekennzeichnet ist. Eine Bewegung des manuellen
Betriebseingriffs in die falsche Richtung beschadigt den
Stellmotor.

© Der manuelle Betriebseingriff erfolgt Uber einen Ansatz
fur einen 5-mm-Inbusschlissel, der zum Lieferumfang des
Stellmotors gehdrt und sich in dessen Abdeckung befin-
det. Der manuelle Betriebseingriff erfolgt stets gegen die
Federspannung.

@ Die Spindelposition des Stellmotors kann an der Feder
verriegelt werden. Dazu wird die Sicherungsschraube in die
Richtung gedreht, die auf dem Stellantrieb angegeben ist.

© Die Verriegelung per manuellem Betriebseingriff sollte nur
gelést werden, indem der manuelle Betriebseingriff um 10°
in die normale Richtung (gegen die Feder) bewegt oder indem
der Stellmotor wieder mit Strom versorgt wird.

@ Beim Einschalten bewegt sich der Stellmotor zunachst
kurz gegen die Feder, um die Verriegelung per manuellem
Betriebseingriff zu I6sen. Danach findet der Betrieb mithilfe
eines externen Steuersignals statt.

m WEACZENIE STEROWANIA RECZNEGO

A Sruba blokujaca z gniazdem na wkretak ptaski
B Sruba sterowania recznego z gniazdem szesciokgtnym
C Klucz szesciokatny (imbusowy)

1. @ Przed wtgczeniem sterowania recznego wytgczyc
zasilanie sitownika.

Jesli w gniezdzie szesciokatnym sruby sterowania recznego
bedzie pozostawiony klucz imbusowy, zacznie sie obracac w
przypadku wigczenia napedu sitownika. Nie jest to zalecane,
poniewaz jesli klucz nie bedzie maégt obracac sie swobodnie,
moze spowodowac uszkodzenia.

2. Funkcja sterowania recznego umozliwia ustawienie sitowni-
ka niezaleznie od zewnetrznego sygnatu sterujgcego i mozna
ja wtaczy¢ zaréwno z zatozona, jak i zdjeta pokrywa sitownika.
Funkcje sterowania recznego i blokady nalezy zawsze wtaczac
w kierunku okreslonym na etykiecie pokrywy i wewnatrz sitow-
nika. Obrécenie sruby sterowania recznego w ztym kierunku
bedzie skutkowaé¢ uszkodzeniem sitownika.

© Funkcja sterowania recznego jest wiaczana za pomoca
gniazda szesciokatnego 5 mm. Do sitownika dotgczony
jest maty, 5-milimetrowy klucz szesciokatny (imbusowy)
przechowywany w pokrywie sitownika. Sterowanie reczne
odbywa sige zawsze przeciwnie do sity sprezyny.

@ Potozenie wrzeciona sitownika mozna zablokowaé przed
dziataniem sprezyny obracajgc srube blokujgca w kierunku
pokazanym na sitowniku.

© Blokade sterowania recznego nalezy zwalniac tylko przez
obraécenie sruby sterowania recznego o 10° w normalnym
kierunku albo przez wtaczenie zasilania sitownika.

Gdy zostanie wtaczone zasilanie, sitownik wykona ruch w
kierunku przeciwnym do sity sprezyny w celu zwolnienia blo-
kady sterowania recznego, zanim bedzie przestawiany przez
zewnetrzny sygnat sterujgcy.
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OPERAZIONE DI COMANDO MANUALE

A Vite di bloccaggio. Slot per cacciavite piatto
B Fessura per il comando manuale
C chiave a brugola

1. . Prima di effettuare il comando manuale, disabilitare
I'alimentazione dell’attuatore.

Se si lascia la chiave esagonale nella fessura per il comando
manuale, man mano che si muove I'attuatore, la chiave esa-
gonale ruotera. Questa rotazione & sconsigliata e potrebbe
provocare dei danni qualora la chiave non sia libera di ruo-
tare.

2. La funzione di comando manuale consente di posizionare
I'attuatore in modo indipendente rispetto a eventuali segnali
di controllo esterni e di utilizzarlo con o senza coperchio. I
comando manuale e il blocco devono essere sempre eseguiti
nella direzione chiaramente indicata su apposite etichette sul
coperchio e allinterno dell’attuatore; effettuare il comando
manuale nella direzione errata danneggera |'attuatore.

© Il comando manuale viene effettuato tramite un fessura
esagonale da 5 mm; insieme all’attuatore viene fornita una
piccola chiave esagonale da 5 mm, nascosta nel coperchio
dell’attuatore. Lazione sul comando manuale awiene sempre
contro la tensione della molla.

QE possibile bloccare la posizione dell’albero dell’attuatore
contro la molla ruotando la vite di blocco nella direzione
mostrata sull’'attuatore.

© Il blocco del comando manuale deve essere rilasciato
spingendo delicatamente il comando manuale di 10° nella
direzione normale (contro la molla) oppure alimentando
nuovamente |'attuatore.

Quando viene alimentato I'attuatore si muove momenta-
neamente contro la molla per rilasciare il blocco del comando
manuale prima di essere spostato da un segnale di controllo
esterno.
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@ FONCTIONNEMENT DU FORCAGE MANUEL

A Vis de blocage. Tournevis plat
B Forcage manuel - douille d’entrainement
C Clé a six pans (Allen]

1. @ Mettez le servomoteur hors tension avant de
procéder au forcage manuel.

Si la clé hexagonale est laissee dans la douille d’entrainement
du forcage manuel, la clé hexagonale tournera avec 'entrai-
nement du servomoteur. Cette situation n’est pas recom-
mandee et des dommages risquent d’'étre occasionnes si la
clé ne peut pas tourner librement.

2. La fonctionnalité de forcage manuel permet de positionner
le servomoteur indépendamment de tout signal de comman-
de externe et peut étre utilisée avec le capot en place ou non.
Le forcage manuel et le verrouillage doivent toujours étre
realises dans le sens clairement indiqué par I'étiquette sur le
capot et a l'intérieur du servomoteur ; I'exécution du forcage
manuel dans le mauvais sens provoquera des dommages au
servomoteur.

© Le forcage manuel est entrainé par une douille hexagonale
de 5 mm ; une petite clé a six plans (Allen) de 5 mm est four-
nie avec le servomoteur et rangeée dans le capot du servom-
oteur. Laction de forcage manuel s’effectue toujours contre
la tension du ressort.

@ La position de I'axe du servomoteur peut étre bloquée
contre le ressort en tournant la vis de blocage dans le sens
indiqué sur le servomoteur.

O Le verrouillage du forcage manuel pourra étre relaché uni-
guement en poussant le forcage manuel de 10° dans le sens
normal (contre le ressort) ou en remettant le servomoteur
sous tension.

Lorsque le servomoteur est mis sous tension la pre-
miere fois, il va brievement pousser contre le ressort pour
libérer le verrouillage du forcage manuel avant d’étre entrai-
né par un signal de commande externe.
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ALH134 STELO SU TIGE SORTIE LLITOKOM BBEPX EJE HACIA ARRIBA
‘@ Operazione comando Fonctionnement du forcage y . .
HacTporika BpyuHyto Accionamiento manual
manuale manuel

‘@ Operazione di blocco Action de verrouillage Brnokupoeka Bloqueo
Operazione di sblocco Action de déverrouillage. Desbloqueo.
. Pasbnoknposka . . .
Ruotare il comando Tourner le forcage manuel MoBODOT BovULVIO Hal0° Giro del accionamiento
manuale di 10° de 10° poT BRYHRY manual 10°

ALH234 STELO GIU TIGE RENTREE LLITOKOM BHIN3 EJE HACIA ABAJO
‘@ Operazione di comando | Fonctionnement du forcage HacTpolika BpyuHyo Accionamiento manual
manuale manuel
‘@ Operazione di blocco Action de verrouillage Brnokuposka Bloqueo
Operazione di sblocco. Action de déverrouillage. Desbloqueo.
. Pasbroknposka . . .
@ Ruotare il comando Tourner le forcage manuel MoBODOT BoVULVIO Hal0° Giro del accionamiento
manuale di 10° de 10° POT BRYyHHY manual 10°

@ HACTPOVIKA BPYUHYIO

L]
A BnokvposouHbIn BUHT LLInuL, nog nnockyro oTeBepTKy
B "He300 HacTporiky NpuBoAa BPYYHYHO
C Knou-LuecturpaHHnk

1. @ lMepen NpoBeoEHVEM HACTPOWKN BPYYHYHO
OTK/THUMTE NUTaHVE NPYBOLA.

Ecnu wecTtnrpaHHbIf KoY 0CTaBUTb B THE3AE HACTPOKK
BPY4YHYHO, TO Npun paboTe nNpuBoda knou byneT BpallaTses.
Tak nocTynaTte He PeEKOMEeHOYETCA, MOCKOSbKY BOSHUKHOBEHNE
NPenATCTBUA BPALLEHWIO MOXET NPUBECTY K HEUCMPaBHOCTY.
2. DyHKUMA HACTPOWKX BPYYHYHO NO3BOSIAET YCTaHaBNUBATb
NofoXeHWe NpUBoAa HE3ABUCUMO OT BHELLUHErO
ynpaBnAwLLero curHana. Takaa HacTporka MOXeT
NPOBOAMTLCA KaK MpU CHATOW, Taky NMpY YyCTaHOBIEHHOM
KpbILLKe.. HacTporika BpyYHyto 1 BriokrpoBka gosmkHa Bcerga
NPOBOAMTLCA B HanpaBrieHumn, YeTKo 0bo3HaueHHOM Ha
KpbILLKE NMPYBOOA W BHYTPW Hero. HacTpoiika BpyuHy B
oWnBoUHOM HanpaBneHN MOXET NPUBECTA K NOSIOMKE
npveoaa.

© HacTpoiika BpyuHytd BbINOMHAETCA LUECTUrPaHHLIM KITKOUOM
5 mm. Takon 5 mm kou HebonbLLOro pa3mepa NocTaBnAeTcA
BMECTE C NPUBOLOM U XPaHUTCA B KPLILLKE NprBOAA.
HacTpoiika BpyuHyt BCerga npoBoaMTCA B HAaMNpaBrieHnu,
MPOTVBOMOMIOXHOM CXaTUH MPYXXWHBI.

@ Monoxetne Wroka npvBoaa MoXHo 3abnoknpoBaTb
OTHOCUTESTBHO MPYXMHbI, BpaLlaa BroKMpoBOUHEI BUHT B
yKasaHHOM Ha NMprIBOOE HanpaereHuu..

© BrnokupoBky Npu HacTpoKiKe BPYYHYH MOXHO CHUMATb,
nmbo NpoBepHYB HacTPOKy BpydHyto Ha 10° B npAMOM
HanpaBfeHUn [OTHOCWTENBHO NPYXUHBI], NMBo CHAB NUTaHWe
npveofa 1 Noaae NUTaHUE CHOBA.

Mpy nepBoit Nnogaye NUTaHWA Ha NPUBOL, OH CPasy Xe
nepemMeLLaeTcA OTHOCUTEBHO MPYXXWHBI C LESblo CHATUA
Br10KMPOBKU HACTPOIKM BPYUHYH), MOCSIE UEr0 NMPYBOL, MOXET
yNpaBnATbCA BHELUHUM YNPaBfAloLLMM CUTHaMoM.

@ FUNCIONAMIENTO DEL ACCIONAMIENTO MANUAL

A Tornillo de blogueo. Ranura del destornillador plano
B Vaso de accionamiento del accionamiento manual
C Llave hexagonal (Allen)

1. @ Desconecte el actuador antes de utilizar el accio-
namiento manual.

Si llave hexagonal esta a la izquierda en el vaso de acciona-
miento hexagonal del accionamiento manual, la llave hexago-
nal giraré conforme se accione el actuador. No se recomien-
da realizar esta accion, ya que podrian producirse dafos si la
llave no puede girar.

2. La funcién de accionamiento manual permite la colocacion
del actuador de manera independiente a cualquier sefial de
control externa y puede utilizarse con o sin la cubierta. El
accionamiento manual y el bloqueo siempre deben utilizarse
en la direccién indicada especificamente en la cubierta y

en el interior del actuador. La utilizacion del accionamiento
manual en la direccion contraria puede dafar el actuador.

© El accionamiento manual se acciona a través de un vaso
hexagonal de 5 mm. Una llave hexagonal (Allen) pequena de 5
mm se suministra con el actuador y se guarda en la cubierta
del mismo. El accionamiento manual siempre actla contra la
tension de resorte.

@ Es posible girar el tornillo de bloqueo en la direccion que
se muestra en el actuador para bloguear la posicion del eje
del actuador contra el resorte.

OFEl blogueo del accionamiento manual solo puede liberarse
si se empuja el accionamiento manual 10° en la direccién
normal (contraria al resorte) o se vuelve a conectar el actu-
ador.

Cuando se conecte, el actuador actuara brevemente
contra el resorte para liberar el bloqueo del accionamiento
manual antes de que lo accione una sefal de control externa.

11
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@ CONNECTOR DESCRIPTIONS

On delivery from factory, all switches are in the “OFF” position. There is a 9 switch configuration block on the circuit board.
1. Upon initial installation, set up the configuration switch prior to applying power. (See chapter 5a).

FUNCTION DESCRIPTION MIN WIRE AREA MAX WIRE LENGTH
© 24V Supply vol 1.5 (AWG 16) 100
u voltage .5 mm? m
GO Ground PRy g
X1 Input, proportional
Contraol signal 0.5 mm?® [AWG 20) 200m
MX Input, neutral, proportional
VH Increase, 3-point
VH, VC connected to GO 0.5 mm?® (AWG 20) 200 m
VC Decrease, 3-point
G1 16 VDC External supply, 25 mA max 1.5 mm?® (AWG 16) 100 m
Y 0-100% Feedback signal 0.5 mm? [AWG 20) 200 m

Notice! When installed with 3 conductors, where the control signal reference is connected to GO, the mator current of the
actuator will cause varying voltage loss in the cable and thus in the reference level. Series ALHxx4 has a highly sensitive control circuity
which can be influenced by interference in the control signal which the actuator can try to follow.

This influence may be reduced in simple installations by shortening the cable lengths below 100 m (328 ft.] and/or increasing the
cross-sectional area of the cable above 1.5 mm? [AWG 16) and ensuring the cables are spurred to only one actuator.

@ BESKRIVNINGAR AV KONTAKTDON

Vid leverans fran fabrik &r alla DIP brytare i "AV-ldge. Det finns ett konfigurationsblock med nio DIP brytare pa kretskortet.
1. Vid den initiala installationen ska DIP brytarna konfigureras innan strémmen kopplas till. (Se kapitel 5a).

MAX.
FUNKTION BESKRIVNING MIN. LEDNINGSAREA LEDNINGSLANGD
G 24V
Matningsspanning 1,5 mm?® (AWG 16) 100 m
GO Jord
X1 Ingang, proportionell
: Styrsignal 0,5 mm?® (AWG 20 200m
MX Ingang. neutral, yrsig ( )
proportionell
VH Oka 3-punkt
VH, VC ansluten till GO 0,5 mm?® (AWG 20) 200 m
VC Minska 3-punkt
G1 16 V DC Extern forsorjning, 25 mA max 1,5 mm?® (AWG 16) 100 m
Y 0-100 % Aterkopplingssignal 0,5 mm? (AWG 20) 200 m

Observera! Om stélldonets matarspé&nning &r installerad med tre ledare, dér styrsignalen &r ansluten till GO, orsakar det
varierande spdnningsférluster i kabeln och dérigenom i referensnivan. Serie ALHxx4 har en mycket kénslig styrkrets som kan
paverkas genom stérningar i styrsignalen och som stélldonet kan férséka flja.

Denna paverkan kan minskas i enkla installationer genom att kablarna kortas av till under 100 m (328 ft.] och/eller genom att ¢ka
kabelns tvérsnitt dver 1,5 mm? [AWG 16) och genom att se till att kablarna endast &r dragna till ett stélldon.
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@ ANSCHLUSSBESCHREIBUNGEN

Bei Auslieferung ab Werk befinden sich alle Schalter in der Stellung ,OFF". Auf der Platine befindet sich ein
Konfigurationsblock mit 9 Schaltern.

1. Stellen Sie bei der Erstinstallation den Konfigurationsschalter ein, bevor eine Stromversorgung angelegt wird. (Siehe Kapitel 5a)

MIN. =
FUNKTION BESCHREIBUNG LEITERQUERSCHNITT MAX. LEITERLANGE
G 24V
Versorgungsspannung 1,5 mm?® [AWG 186) 100 m
GO Erdung
X1 Eingang, proportional
Eingang, neutral, Steuersignal 0,5 mm?® [AWG 20) 200m
MX proportional
VH Erhéhung, 3-Punkt
VH, VC verbunden mit GO 0,5 mm?® (AWG 20) 200 m
VC Verringerung, 3-Punkt
a1 16V GS Externe Stromversorgung, 25 1,5 mm? (AWG 18] 100 m
mA max.
Y 0-100% Rickmeldesignal 0,5 mm? [AWG 20) 200m

Hinweis! Bei einer Installation mit 3 Leitern, wobei die Steuersignalreferenz mit GO verbunden ist, verursacht der Motorstrom
des Stellmotors einen schwankenden Spannungsverlust im Kabel und damit im Referenzpegel. Modellreihe ALHxx4 verfiigt tiber
hochempfindliche Steuerkreise, die durch Stérungen des Steuersignals beeinflusst werden kénnen. Der Stellmotor kann versuchen, sich
entsprechend anzupassen.

Um diese Einfliisse bei einfachen Installationen zu reduzieren, kénnen die Kabelldngen auf unter 100 m verkiirzt werden. Alternativ

kann der Kabelquerschnitt auf iber 1,5 mm? [AWG 16] angehoben und sichergestellt werden, dass die Kabel nur an einen Stellantrieb
angeschlossen sind.

OPIS POLACZEN

Wszystkie przetaczniki sg ustawione fabrycznie w pozycji ,OFF” (Wyt.]. Na ptytce drukowanej znajduje sie blok
konfiguracyjny z 9 przetgcznikami.

1. Po zakonczeniu montazu, przed wigczeniem zasilania nalezy ustawi¢ przetaczniki konfiguracyjne (patrz rozdziat 5a).

MIN. POW. MAKS. Dt..
FUNKCJA OFIS PRZEKROJU PRZEWODU
G 24V
Napiecie zasilania 1,5 mm?® (AWG 16) 100 m
GO Masa
X1 \Wejsciowy, proporcjonalny
VIX Wejsciowy, neutralny, Sygnat sterujgcy 0.5 mm?® (AWG 20) 200m
proporcjonalny
VH Zwigkszanie, 3-punktowe
VH, VC podtaczone do GO 0,5 mm? (AWG 20) 200m
VC Zmniejszanie, 3-punktowe
G 168V DC Zasilanie zewnetrzne, maks. 1,5 mm® (AWG 18] 100 m
25 mA
Y 0-100% Sygnat informacji zwrotnej 0,5 mm?® (AWG 20) 200 m

Uwaga! W przypadku instalacji 3-zytowej, gdy sygnat sterujacy odniesienia zostanie podfaczony do GO, prad silnika sitownika bedzie
powodowac zmienne spadki napiecia w przewodzie, a tym samym w poziomie odniesienia. Urzadzenia serii ALHxx4 sq wyposazone w
bardzo czute obwody sterujgce, ktére moga reagowac na zaktdcenia w sygnale sterujgcym i wplywac na dziatanie sitownika.

W prostych instalacjach ten wplyw mozna ograniczyc przez skrécenie przewodow do diugosci ponizej 100 m i/ lub zwigkszenie powierzchni
przekroju przewodoéw powyzej 1,5 mm? [AWG 16) oraz zapewnienie podiaczenia przewodow tylko do jednego sitownika.
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DESCRIZIONI CONNETTORE

Per impostazione predefinita in fabbrica, tutti gli interruttori sono sulla posizione “OFF”. Sul circuito stampato é presente un
blocco di configurazione a 9 interruttori.

1. Al momento dellinstallazione iniziale, impostare I'interruttore di configurazione prima di collegare I'alimentazione. (Vedere il capitolo
5a).

FUNZIONE DESCRIZIONE AREA CAVO MIN CAVO MAX
G 24V
Tensione di alimentazione 1,5 mm? (AWG 16) 100 m
GO Massa
X1 Ingresso, proporzionale
Ingresso, neutro, Segnale di controllo 0.5 mm?® (AWG 20) 200m
MX proporzionale
VH Aumento, 3 punti
VH, VC collegati a GO 0,5 mm? (AWG 20) 200 m
VC Riduzione, 3 punti
ey 168V CC Allmentazmniﬂleas;erna, 25 mA 1,5 mm?® (AWG 16) 100 m
Y 0-100% Segnale di feedback 0,5 mm?® (AWG 20) 200 m

Attenzione! Se installata con 3 conduttori, in cui il riferimento del segnale di controllo e collegato a GO, la corrente del maotore
dell'attuatore causera una perdita di tensione variabile nel cavo e pertanto anche nel livello di riferimento. | prodotti della serie ALHxx4
hanno dei circuiti di controllo molto sensibili, che potrebbero essere influenzati dall’interferenza nel segnale di controllo, che I'attuatore
puo provare a seguire.

Nelle installazioni pit semplici,questa influenza puo essere ridotta utilizzando cavi di lunghezza inferiore a 100 m (328 piedi) e/ 0 cavi la
cui sezione sia superiore a 1,5 mm? [AWG 16) e assicurandosi che i cavi siano collegati a un solo attuatore.

@ DESCRIPTIONS DES CONNECTEURS

] ~
Au départ de l'usine, tous les commutateurs sont placés sur la position «OFF». La carte électronique est equipée d’'un bloc de
configuration a 9 commutateurs.

1. Lors de l'installation initiale, configurez les commutateurs avant la mise sous tension. (Voir chapitre 5a).

SECTION DE CABLE LONGUEUR DE
FONCTION DESCRIPTION MIN. CABLE MAX.
G 24V
Tension d'alimentation 1,5 mm?® (AWG 16) 100 m
GO Masse
X1 Entrée, proportionnelle
X Entrée, neutre, Signal de commande 0,5 mm?® (AWG 20) 200 m
proportionnelle
VH Augmenter, 3 points
VH, VC connecteés a GO 0,5 mm? (AWG 20) 200 m
VC Diminuer, 3 points
G 16V CC A"me”tat'onnf;‘f(eme’ ESMA | 1 5 mm: (AWG 186) 100 m
Y 0-100% Signal de recopie 0,5 mm? [AWG 20) 200 m

Remargue : Avec une installation avec 3 conducteurs, ou la référence du signal de commande est connectée a GO, le courant

du moteur du servomoteur va entrainer des pertes de tension fluctuantes dans le cable et, par conséquent, dans le niveau de
reférence. Les servomoteurs de la série ALHxx4 sont équipés d’un circuit de commande tres sensible qui peut étre perturbé par des
interférences dans le signal de commande que le servomaoteur peut essayer de suivre.

Cette perturbation peut étre atténuée dans les installations simples en raccourcissant les longueurs de cdbles en dessous de 100
m (328 ft.) et,/ou en augmentant la section des cébles & plus de 1,5 mm? [AWG 16]) et en s'assurant que les cables sont stimulés
uniquement par un seul servomaoteur.
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@ OMMCAHVE COEOVHUTESA

L] -~
[Npw noctaske ¢ 3aBoaa Boe nepexoYaTesiy HaxoqATcA B BeIKoyeHHom ronoxeHwn: OFF. Ha neuatHov nnarte nmeetca biiok
13 8 HacTpoeyHsIX nepexkoyaTesned.
1. Mocne BbINOAHEHNA HAYANBHOMO MOHTaXa CliedyeT CHayana yCTaHOBWTL HACTPOEYHbIE NEPEKTHYaTeNN, @ 3aTeM NnoaaBaTh NUTaHue.
(cm. pazpen 5a).

MuH. ceueHne

dYHKUNA OrNMNCAHWNE Makc. pnvHa npoBoga
nposoga
G 24 B
3nekTponutaHne 1,5 mv?* [AWG 16) 100 m
GO 3emnA
X1 Bxog, nponopu. ynpasn.
Ynpasnatowmii curHan 0,5 mv® [AWG 20) 200 m
MX Bxopg, HevTpans, nponopu,. ynpasn.
VH YBenuuerune, 3-ToueyHoe
VH, VC nogkntouenel k GO | 0,5 mwm?® [AWG 20) 200 m
VC YMeHbLueHne, 3-ToueuHoe
G1 16 B nocT. Toka Brewxee anextponTarive, 1,5 mm® [AWG 16) 100 m
25 MA makc.
Y 0-100 % CurHan obpaTtHoii cBA3n 0,5 mwv?® [AWG 20) 200 m

BHumanwne! lNpy MoHTaxe no cxeme ¢ TpemA npoBoAHVKaMM, KOraa OropHbIV yrpasBaoLwmi curHan nogkodaetcaA Kk GO, Tok
asvraterna npueoaa byner Bbl3biBaTb HEMOCTOAHHLIE NOTEPY HAaNPAXEHWA B Kabene v, kak crieacTeve, HernoCTOAHCTBO OMOPHOro ypPOBHA.
B yctpovicteax cepviv ALHxx4 npyMeHA0TCA BbICOKOUYYBCTBUTESIbHBIE CXEMbI YPaB/IEHWA, Ha KOTOPbIE MOryT BO3LEVICTBOBATL NOMEXY B
yrpaBAoLLeEM cyrHasne. 3Ty nomexv BAvAT Ha paboTy npvBoaa.

Bosgevictane Takvx noMex MOXHO CHU3UTb B MPOCTLIX CXeMax yCTaHOBKY, COKpaTuBs fivHy kabenevi no meHee yem 100 m v,/ v
yBenuuuB ceyeHne kabena no bonee uem 1,5 mv? [AWG 16) u obecrieuvs nogkioUeHne Kaxg[oro npyuBoaa OTAeIbHbIMY Kabernamu.

@ DESCRIPCIONES DEL CONECTOR

L] -~
Todos los interruptores llegan desactivados (en off] de fabrica. Hay un bloque de configuracion de 9 interruptores en el circuito
impreso.
1. Al realizar la instalacion inicial, ajuste el interruptor de configuracion antes de suministrar energia eléctrica (consulte el capitulo 5a).

FUNCIONAMIENTO DESCRIPCION SECCION DEL CABLE MiN.  -ONGITUD MAX. DEL

CABLE
G 24V
Tension de suministro 1.5 mm?® (16 AWG) 100 m
GO Tierra
X1 Entrada, proporcional
VX Entrada, neutral, Senal de control 0.5 mm?® (20 AWG) 200m
proporcional
VH Aumento, 3 puntos
VH, VC conectado a GO 0.5 mm? (20 AWG) 200 m
VC Disminucién, 3 puntos
G1 16 VCC Alimentacion externa, 25 mA max. 1.5 mm?® (16 AWG) 100 m
Y 0-100% Senial de retroalimentacion 0.5 mm? (20 AWG) 200 m

Nota: cuando se realice la instalacion con 3 conductores, en el lugar de conexion de la referencia de la sefial de control a GO, la corriente
del motor del actuador provocara una perdida de tension variable en el cable y, por tanto, en el nivel de referencia. La serie ALHxx4 cuenta
con un circuito de control muy sensible que puede verse influenciado si se produce una interferencia en la sefal de control y el actuador
intenta seguirla.

Es posible reducir esta influencia en instalaciones simples si se acortan las longitudes de cableado por debajo de 100 m y,/0 se aumenta la
seccion transversal del cable por encima de 1.5 mm? (16 AWG] y se garantiza que los cables estén conectados a un solo actuador.
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. DIP SWITCHES

@ 3-point floating control mode

6 Proportional control mode —

I

@ DIP SWITCHES

1. 3-point floating control mode
2. Proportional control mode

Upon initial installation, set up the configuration switch
prior to applying power. Any subsequent changes to these
settings will not be registered until the power has been
interrupted to the board or switch No. 9 is initiated (End
position adjustment) to re-calibrate the actuator and valve
assembly.

3. Factory settings and dipswitch options, see also table in
chapter 5b

Note! For the actuator to register new settings for the swi-
tches, the supply voltage must be cut, the settings made, and
then the power reconnected or the end position adjustment
must be initiated again (see point 9 in table, chap. 5b) (this
does not apply to the switch OP/ADJ).

Note! If sequence or parallel control is not used, the switch - - -
/ SEQ must be in OFF position.

DIP SWITCH

1. Modalita di controllo a 3 punti
2. Modalita di controllo proporzionale

Al momento dell'installazione iniziale impostare
I'interruttore di configurazione prima di collegare
I'alimentazione. Tutte le modifiche successive a queste
impostazioni non verranno registrate finché non si
interrompe l'alimentazione della scheda o finché non viene
attivato l'interruttore n. 9 (regolazione della posizione finale) al
fine di ricalibrare il gruppo di attuatore e valvola.

3. Per le impostazioni di fabbrica e le opzioni dei dip switch,
vedere anche la tabella del capitolo 5b

Nota! Affinche I'attuatore possa registrare le nuove imposta-
zioni per gli interruttori, € necessario interrompere la tensione
di alimentazione e modificare le impostazioni; successivamente
occorre ricollegare I'alimentazione o attivare nuovamente la
regolazione della posizione finale (vedere il punto 9 della tabella
del capitolo 5b) (questa regola non si applica all'interruttore
OR/ADJ).

Nota! Se non si utilizza il controllo in sequenza o parallelo I'interrut-
tore - - - / SEQ deve essere sulla posizione OFF
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@ DIP BRYTARE

1. Trepunkts flytande styrlage
2. Proportionellt styrlage

Vid den initiala installationen ska DIP brytarna
konfigureras innan strémmen kopplas till. Alla senare
andringar av dessa installningar registreras inte forréan
strédmmen till kortet brutits eller om DIP brytare nr 9 initieras
(justering av slutposition) for att kalibrera om stéalldonet och
ventilenheten.

3. Fabriksinstalliningar och DIP brytaralternativ; se aven i
kapitel 5b

Observera! For att de nya instéllningarna fér DIP brytarna ska
registreras i stélldonet maste matningsspénningen brytas.
Anpassa sedan instéllningarna och anslut strémmen igen eller
initiera dndldgesjusteringen igen [se punkt 9 i tabellen, kap. 5b)
(detta géller inte DIP brytare OP,/ADJ).

Observera! Om sekventiell eller parallell styrning inte anvdnds ska
DIP brytare - - - / SEQ vara i ldge OFF.

@ COMMUTATEURS DIP

1. Mode de signal flottant a 3 points
2. Signal de commande proportionnel

Lors de l'installation initiale, configurez les commutateurs
avant la mise sous tension. Les modifications apportées
ultérieurement a ces parametres ne seront pas enregistrees
tant que la carte n'aura pas eté mise hors tension ou que

le commutateur N° 9 n'aura pas été enclenche (réglage

du fin de course) pour effectuer un nouveau calibrage du
servomoteur et de la vanne.

3. Parametres d’usine et options pour les commutateurs DIP
: reportez-vous egalement au tableau dans |le chapitre 5b

Remarque : Pour que le servomateur puisse enregistrer des
nouveaux parametres pour les commutateurs, il doit étre mis
hors tension, les parametres doivent étre madifiés, puis il doit
étre remis sous tension ou le réglage du fin de course doit a
nouveau étre activé (voir le point 9 dans le tableau, chapitre
5b) [cette opération ne s’applique pas au commutateur OP/
ADJ).

Remarque : Si la commande en cascade ou parallele n'est pas
employee, le commutateur - - - / SEQ doit étre place sur la
position OFF.



[’T Factory settings A
3 NN OFF ON
N 2-10Vdc 1MW ] 05Vdc
Proportional 2l | 3-pfloating
3@ ] Sequence
0-10 A ] 210
05,26 5@ ___] 570,610
B0 sec 6 | 300sec
Normal 7] Inverse
Normal S ___ ] LN/LG
oP ol __] ADJ
. J

@ DIP-SCHALTER

1. Potenzialfreier 3-Punkt-Steuermodus
2. Proportionaler Steuermodus

Stellen Sie bei der Erstinstallation den Konfigurationsschalter
ein, bevor eine Stromversorgung angelegt wird. Alle
nachfolgenden Anderungen an diesen Einstellungen werden erst
registriert, wenn die Stromversorgung zur Platine unterbrochen
oder Schalter 9 (Endlageneinstellung) betatigt wurde, um die
Einheit aus Stellmotor und Ventil neu zu kalibrieren.

3. Werkseinstellungen und DIP-Schalteroptionen, siehe auch
Tabelle in Kapitel Sb.

Hinweis! Damit der Stellmotor neue Einstellungen fiir die Schalter
registrieren kann, muss die Vlersorgungsspannung unterbrochen
werden. Danach sind die Einstellungen vorzunehmen und die
Versorgungsspannung ist wieder einzuschalten oder die Endla-
geneinstellung erneut auszufiihren [siehe Punkt 9 in der Tabelle,
Kapitel 5b). (Dies gilt nicht fiir den Schalter OP/ADJ.]

Hinweis! Wird keine Sequenz oder Parallelsteuerung genutzt,
muss sich der Schalter ,- - -/SEQ" in der Stellung ,OFF" befinden.

@ DIP-MEPEKJIIOYATESTN

1. 3-TOYEUHbIN BCTATUUECKINI PEXIUM YIpaBreHna
2. Pexxvum nponopLvoHansHoro yripasneHus

Mo BLINOSIHEHWW HAUarIbHOrO MOHTaXa CrieayeT cHayana
yCTaHOBWTb HACTPOEYHbIE NEPEKIIKIYATENN, 8 3aTEM NoaaBaThb
nuTaHve. Jltobele nocnenytoLme N3MeHeHA 3TUX HACTPOEK
BCTyMalaT B CU/Ty TOMbKO NOCSIE TOro, Kak byaeT cHATO 1

CHOBa NOQaHo NuTaHne Ha nNnaty uny ByoeT akTBMpOBaH
nepekntouatens Ne 9 (HacTpoika KOHEUHOrO NOSIOXEHUA) C
Lienbio MOBTOPHOW KanubpoBky NpuBoada 1 y3na Knanaxa.

3. 3aBOACKME HACTPOVKM 1 HA3HAYEHWE NepeKSIoYaTeneln, cMm.
Tabnuuy B pasgene Sb

BrumaHune! Utobbl HoBbIe HACTPOVIKY NepeksIoyaTesnier npruBoaa
BCTYNuWn B cusy, HeobXxoanMmo OTKIIOYNTb MUTaHWE, YCTaHOBUTL
nepeknoyateny, a 3atemM rnogate nutaHve. Jinbo MoxHo 3aHoBO
BbIMO/THUT HECTPOVIKY KOHEYHOro nosioXeHvA (cM. nyHKT 9 B
Tabnuye, pasnesn 5b) (310 He OTHOCUTCA K NEPeKIYaTeNo
OR/ADJ).

Brumarve! Ecriv nocrienoBaTtesibHoe unv napanyiesisHoe
yrpasreHne He UCrosbL3yeTcA, nepexkntoyarens - - - / SEQ
AormkeH boite B nonoxeHvn OFF,

m PRZELACZNIKI DIP

1. 3-punktowy zmienny tryb sterowania
2. Tryb sterowania proporcjonalnego

Po zakonczeniu montazu, przed wtgczeniem zasilania
nalezy ustawi¢ przetgczniki konfiguracyjne. \Wszelkie pdzniejsze
zmiany tych ustawien nie beda obowigzywac¢ do momentu
przerwania zasilania ptytki lub przetacznika nr 9 (regulacji
potozenia krarncowego) w celu ponownego skalibrowania
zespotu sitownika i zaworu.

3. Informacje na temat ustawien fabrycznych i przetgacznikéw
DIP zawiera takze tabela w rozdziale 5b

Uwaga! Aby sitownik zastosowat nowe ustawienia przetaczni-
kéw, nalezy odcigc napiecie zasilania, wprowadzi¢ ustawienia,

a nastepnie ponownie podigczyc zasilanie lub ponownie zaini-
cjowac regulacje potozenia kraricowego (patrz punkt 9 w tabeli
w rozaz. 5b] [nie dotyczy to przetgcznika OP,/ADJ).

Uwaga! Jesli nie jest uzywane sterowanie sekwencyjne lub réwnaol-
egfe, przetacznik - - - / SEQ musi byc w potozeniu OFF.

@ INTERRUPTORES DIP

1. Modo de control flotante de 3 puntos
2. Modo de control proporcional

Al realizar la instalacion inicial, ajuste el interruptor
de configuracién antes de suministrar energia eléctrica
Cualquier maodificacién posterior de estos ajustes no se
registrara hasta que se desconecte el circuito o se inicie
el interruptor n.° 9 (ajuste del fin de carrera) para volver a
calibrar el montaje del actuador y la valvula.

3. Ajustes de fabrica y opciones de interruptor. Consulte
también la tabla del capitulo Sb.

Nota: para que al actuador registre nuevos ajustes de los inter-
ruptores, es necesario cortar la tension de suministro, realizar
los ajustes y volver a conectarlo o volver a iniciar el ajuste del
fin de carrera (consulte el punto 9 de la tabla del capitulo 5b)
(esto no es aplicable al interruptor OP,/ADJ).

Nota: si no se utiliza el control de secuencia o paralelo, el interrup-
tor - - - / SEQ debe estar desactivado (en off].
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. DIP SWITCHES

. Picture 3, chapter 5a

Dip o
Switch Description OFF ON
Feedback signal
T |Select between 2-10V and 0-5V feedback voltage output. 2-10vDC 0-5vDC
Control signal-MOD / INC Prop. control signal, | 3-Point Floating control signal, picture
2 Series ALHxx4 is either controlled by a variable direct picture A B
voltage, for a modulating signal (MOD), or by a 3-point
increase/ decrease signal (INC).
Sequence or parallel control— - - - / SEQ (2) Normal operation [SW 2 off, SW 3 on, SW 4 select base
With sequence (or parallel) control (SEQ), two actuators/ range
valves can be controlled with one contral signal. For each (G-10 or 2-10) SW 5 select sequence
actuator using part signal control it is possible to determi- range.
3 ne which voltage range to use (See switch 5).
If the switch NORM / INV is in the NORM position, the
higher voltage corresponds to 100% flow and the lower
voltage to 0%. With the INV position selected the opposi-
te function is obtained
Input Voltage range—0-10 / 2-10
4q Choice of either 0-10V or 2-10V input control voltage 0-10V DC 2-10V DC
signal.
Operational voltage range (SEQ / SPLIT) sequence
(3) _ !
5 When switch 3 (SEQ) ON Choice to split operational 85\/ DC or 2:8V 5-10V DC or 6-10V DC
voltage range as follows:
Off: low: 0-5V (2 -6 V), On: high: 5-10V (6- 10 V)
Running time—60 s / 300 s (floating control only)
On increase/decrease control, it is possible to select the
6 running time between 60s or 300s. 60 s 300 s
With modulating contral, the running time is always 15 s
/ 20 s / 30 s depending on stroke.
Direction of movement—NORM / INV This switch will This switch will change the proportional
The Norm / INV switch reverses the actuator direction change the or floating input signal to direct or
7 of movement relative to signal change. With the switch in | proportional or reverse action similar to switch 1.
the NORM position, the actuator spindle moves up when | floating input
the signal decreases. With the switch in the INV, the signal to direct or
actuator spindle moves down when the signal decreases. |reverse action.
Flow Curve Linearization—NORM / LIN/LG Normal Used to adjust the actuators linear
With the linearization switch then valve flow or logarithmic characteristics. With
characteristic can be modified. Selecting LIN/LG this setting, the characteristics of an
il ch h istics of I dified equally modified percentage valve can
will change characteristics of an equally moditied be modified to almost linear and a linear
8 percentage (EQM]) valve to behave in a linear function. valve can operate with “quick open”
It will also change a valve designed for linear flow to characteristics based on the application
operate with "Quick opening characteristics”. i.e. with a requirements.
small control signal, the valve will open quickly to allow
high flow control.
Input signal and stroke Calibration OP / ADJ Normal Used to calibrate the valve stroke limits.
Switch used to calibrate the actuator stroke with the Note: Switch 9 |With the actuator powered, turn switch
valve end positions during the actuators commissioning. | Must be in the 9 on, then off.
By momentarily placing the switch in the ON position, | °ff pUSlltIOH for.
the actuator will automatically find the end positions of normal operation.
9 the valve. At the end of the adjustment all the other dip

switch settings (1 to 8] will be registered again.

Stroke calibration will only be initiated once power is
applied to the actuator and the user has triggered this
switch. The ALH actuator is delivered pre-programmed
for valves with a 20mm stroke
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. DIP BRYTARE

@ Bild 3, kapitel 5a

DIP

brytare Beskrivning OFF ON
Aterkopplingssignal B B
1 V&l mellan 2-10 V och 0-5 V aterkopplingsspénning ut. 2-10vDC 0-SvDC
Styrsignal - MOD/INC Prop. styrsignal, Trepunkts flytande styrsignal, bild B
2 Serie ALHxx4 styrs antingen med en variabel likspé&nning, |ild A
en modulerad signal (MOD)] eller med en trepunkts tka/
minska signal (INC]).
Sekventiell eller parallell styrning— - - - / SEQ (2) |Normal drift SW 2 av, SW 3 pa, SW 4 valj
Med sekventiell (eller parallell) styrning (SEQ] kan tva basintervall .
stalldon/ventiler styras med en styrsignal. Med hjalp av (0-10eller 2-10) SW 5 valj
delsignalstyrningen for respektive stalldon &r det mojligt sekvensintervall.
3 att faststalla vilket spanningsintervall som ska anvandas
(se DIP brytare 5).
Om DIP brytare NORM/INV &r i NORM-lage motsvarar
den hogre spanningen 100 % fléde och den lagre O %.
Om INV-laget &r valt &r funktionen den motsatta
Inspénningsintervall - 0-10/2-10
4q Valj antingen 0-10 V eller 2-10 V inspanning for 0-10VvDC 2-10VvDC
styrsignalen.
Driftspénningsintervall (SEQ/SPLIT) sekvens (3)
Om DIP brytare 3 (SEQ) &r ON bor driftspanningsintervall- |0-5 V DC eller B B
S et delas upp pa fdljande satt: 2-6VDC 5-10VDCeller6-10VDC
Av: 1ag: 0-5V (2-6 V), Pa: hog: 5-10V (6-10V)
Drifttid - 60 s/300 s (endast flytande styrning)
Vid 6ka/minska styrning &r det majligt att vélja drifttid
6 mellan 60 och 300 s. B0 s 300 s
Vid moduleringsstyrning ar drifttiden alltid 15 s/20 s/
30 s beroende pa slaglangd.
Rorelseriktning - NORM/INV Den har DIP Den har DIP brytaren &ndrar den
Norm/INV-DIP brytare staller om stélldonets rérelseriktning |brytaren &ndrar  |proportionella eller flytande insignalen
i forhallande till signaldndringen. Om DIP brytaren ar i den proportionella |till direkt eller omvant funktionslége pa
7 NORM-lage ror sig stalldonsspindeln uppét nar signalen | eller flytande motsvarande sé&tt som DIP brytare 1.
sjunker. Om DIP brytaren ar i INV-lage ror sig stélldonss- | insignalen till
pindeln nedat nar signalen sjunker. direkt eller omvant
funktionslage.
Linjarisering av flodeskurva—NORM/LIN/LG Normalt Anvands for att justera stalldonens
Med linjariserings DIP brytaren kan ventilens linjara eller logaritmiska karakteristik.
flodeskarakteristik &ndras. Om LIN/LG véljs &ndras Med dgn. hér |ns'ﬁalln|ngen kan
karakteristiken f5 i med lik . karaktaristiken for en ventil med
ara t?r!St! en tor enﬂventl med prqcentlg likprocentig karaktaristik ndstan
8 | karaktaristik (EQM) sa att den beter sig som en modifieras till en linjar karaktaristik
linjér funktion. Den &ndrar &ven en ventil som ar och en linjar ventil kan anvénda
konstruerad for linjart flode sa att den fungerar med “snabbdppningskarakteristik” beroende
“snabbdppningskarakteristik”, dvs. med en lag styrsignal, pa vilka krav tillampningen staller
sa att ventilen dppnas snabbt for hdg flodesstyrning.
Insignal och slaglédngdskalibrering OP/ADJ Normal Anvands for att kalibrera gransvéardena
DIP brytaren anvands for att kalibrera stalldonets slag- | Observera: DIP |for ventilens slaglangd. Sla pa DIP
langd med ventilens andlagen medan stalldonen tas i drift. | brytare 9 ska brytare 9 och sla sedan av den medan
Om DIP brytaren tillfalligt sétts till lage ON hittar vara i 'lﬁ‘ge.fAV vid |stélldonet &r stromsatt.
stalldonet automatiskt ventilens andlagen. | slutet av normat drift.
9 justeringen registreras alla évriga DIP brytarinstallning-

ar (1 till 8] igen.

Slaglangdskalibreringen initieras endast nar strom kopp-
las till stélldonet och anvandaren har aktiverat det har
stalldonet. ALH-stélldonet &r forprogrammerat for ventiler
med 20 mm slagléngd vid leverans
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. DIP-SCHALTER

. Abbildung 3, Kapitel 5a

DIP-

Schalter Beschreibung OFF (Aus) ON (Ein)
Riickmeldesignal
1 Wahlen Sie zwischen 2-10 und 0-5 V fur den Rickkopp- 2-10V GS 05V GS
lungsspannungsausgang.
Steuersignal: MOD/INC Prop. Steuersignal, | Potenzialfreies 3-Punkt-Steuersignal,
Modellreihe ALHxx4 wird entweder Uber eine variable Abbildung A Abbildung B
2 Gleichspannung, fur ein Modulationssignal (MOD) oder
durch ein 3-Punkt-Erhéhungs-/Verringerungssignal (INC)
gesteuert.
Folge- oder Parallelsteuerung: - - -/SEQ (2) Normalbetrieb SW 2 aus, SW 3 ein, SW 4 Auswahl
Bei einer Folgesteuerung oder (Parallel-) Steuerung (SEQ) des Basisbereichs
kénnen zwei Stellmotoren,/ Ventile mit einem Steuersignal (0-10 oder 2-10) SW 5 Auswahl des
geregelt werden. Fir jeden Stellmotor, der eine Teilsignal- Folgebereichs.
3 steuerung nutzt, kann der zu nutzende Spannungsbereich
festgelegt werden (siehe Schalter 5).
Wenn der Schalter ,NORM/INV* auf ,NORM" steht,
entspricht die hthere Spannung 100% und die niedrigere
Spannung 0%. In der Stellung ,INV* wird die entgegenge-
setzte Funktion erzielt.
Eingangsspannungsbereich: 0-10/2-10
q Auswahl von 0-10 oder 2-10 V fur das Steuerspannungs- | 0-10V GS 2-10V GS
Eingangssignal.
Betriebsspannungsbereich (SEQ/SPLIT) Folge (3)
5 \éVen_n Schalter 3 (SEQ) auf ,ON" gestellt ist, kann der. 05 oder 2-6 V GS | 5-10 oder 6-10 V GS
etriebsspannungsbereich wie folgt aufgeteilt werden:
Off - niedrig: 0-5 V (2-6 V), On - hoch: 510V (6-10 V)
Betriebszeit: 60/300 s (nur potenzialfreie Steuerung)
Bei einer Erhdhungs-/Verringerungssteuerung kann eine
6 Betriebszeit zwischen 60 oder 300 s ausgewahlt werden. | 60 s 300 s
Bei einer modulierenden Steuerung betragt die Betriebs-
zeit je nach Hub stets 15,/20,/30 s.
Bewegungsrichtung: NORM/INV Dieser Schalter Dieser Schalter bewirkt 8hnlich wie
Mit dem Schalter ,NORM/INV* wird die Bewegungs- bewirkt fir das bei Schalter 1 fur das proportionale
richtung des Stellmaotors im Verhéltnis zum Signalwechsel | proportionale oder potenzialfreie Eingangssignal eine
7 umgekehrt. Befindet sich der Schalter in der Stellung oder potenzialfreie | direkte oder umgekehrte Aktion.
.NORM", bewegt sich die Stellmotorspindel bei einer Eingangssignal
Signalverringerung nach oben. Befindet sich der Schalter | eine direkte oder
in der Stellung ,INV*, bewegt sich die Stellmotorspindel umgekehrte
bei einer Signalverringerung nach unten. Aktion.
Flusskurvenlinearisierung: NORM/LIN/LG Normal Wird genutzt, um die linearen oder
Mit dem Linearisierungsschalter kann die logarithmischen Eigenschaften
Ventilflusscharakteristik gedndert werden. Bei Auswahl des Stellmotors anzupassen.
von ,LIN/LG" andert sich die Charakteristik eines Mit dieser Einstellung kann die
modifizierten gleichprozentigen Ventils (EQM), wodurch es Charakteristik eines modifizierten
8 sich entsprechend einer linearen Funktion verhélt. Zudem gleichprozentigen Ventils gedndert
wird ein Ventil, das fur einen linearen Fluss ausgelegt werden, wodurch es sich nahezu
ist, auf eine ,.Schnelléffnungscharakteristik® umgestellt. linear verhalt. Ein lineares Ventil kann
Dabei 6ffnet sich das Ventil bei einem kleinen Steuersignal je nach Anwendungsanforderungen
rasch, um eine hohe Durchflussregelung zu ermdglichen. mit ,Schnellffnungscharakteristik”
arbeiten.
Eingangssignal und Hubkalibrierung OP/ADJ Normal Wird verwendet, um die
Mit diesem Schalter wird bei der Inbetriebnahme der Hinweis: Schalter | Ventilhubgrenzen zu kalibrieren. Stellen
Stellmotoren der Stellmotorhub im Verhaltnis zu den 9 muss fir einen | Sie bei eingeschaltetem Stellmotor
Ventilendlagen kalibriert. Normalbetrieb auf | Schalter 9 kurzzeitig ein.
Durch kurzzeitiges Einstellen des Schalters (,ON) .OFF" stehen.
9 findet der Stellmotor automatisch die Endlagen des

Ventils. Am Ende der Einstellung werden alle anderen
DIP-Schaltereinstellungen (1-8) erneut registriert.

Die Hubkalibrierung beginnt erst, wenn der Stellmotor mit
Strom versorgt wird und der Benutzer diesen Schalter
betatigt hat. Der ALH-Stellmotor ist im Lieferzustand fiir
Ventile mit einem Hub von 20 mm vorprogrammiert.
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. PRZELACZNIKI DIP

m Rysunek 3, rozdziat 5a

Przet.

DIP Opis OFF ON
Sygnat informaciji zwrotnej
1 \Wybrac¢ napigcie sygnatu informacji zwrotnej 2-10V lub 2-10VvDC 0-5VvDC
0-5V.
Sygnat sterujacy: MOD / INC Proporcjonalny sygnat | 3-punktowy zmienny sygnat
2 Urzadzenia serii ALHxx4 sg sterowane zmiennym pradem sterujacy, rysunek A [sterujacy, rysunek B
statym w przypadku sygnatu modulacyjnego (MOD)] lub
3-punktowym sygnatem zwiekszania,/ zmniejszania (INC).
Sterowanie sekwencyjne lub réwnolegte: - - - / SEQ Normalne dziatanie |Przetacznik 2 wyt., przetgcznik
(2) 3 wt.,, przetacznik 4 wybrany
W przypadku sterowania sekwencyjnego (lub réwnolegtego) zakres podstawowy .
(SEQ), dwoma sitownikami/zaworami mozna sterowac za (0-10lub 2-10), prze’raczmk
3 pomocsy jednego sygnatu sterujgcego. Dla kazdego sitownika 5 wybrany zakres sekwencii.
sterowanego sygnatem czesciowym mozna okreslic, jaki
zakres napigc¢ bedzie stosowany (patrz przetacznik 5).
Jesli przetgcznik NORM / INV bedzie w potozeniu NORM,
wyzsze napigcie odpowiada przeptywowi 100%, a nizsze 0%.
W przypadku wybrania potozenia INV dziatanie jest odwrotne.
Zakres napieé wejsciowych: 0-10 / 2-10
4q Wybor napigcia wejsciowego proporcjonalnego sygnatu 0-10VDC 2-10VDC
sterujgcego 0-10V Ilub 2-10 V.
Sekwencja zakresu napiec¢ operacyjnych (SEQ / SPLIT)
(3)
5 |Przefacznik 3 (SEQ) w potozeniu ON: podziat zakresu napiec \E}E)SCV DCb2-6 |5 _10vDCiub6-10VDC
operacyjnych w nastepujacy sposab:
Off: niski: 0-5 V (2-6 V), On: wysoki: 5-10 V (6-10 V)
Czas przestawienia: 60 s / 300 s (tylko sterowanie
3-punktowe)
6 W przypadku sterowania w trybie zwiekszania/zmniejszania 60
X : I s 300 s
mozna wybraé czas przestawienia 60 s lub 300 s.
W przypadku sterowania proporcjonalnego czas przestawienia
wynosi zawsze 15s / 20s / 30 s (w zaleznosci od skoku).
Kierunek ruchu: NORM / INV Ten przetacznik Ten przetacznik zmieni
Przetacznik NORM / INV odwraca kierunek ruchu sitownika | zmieni proporcjonalny lub 3-punktowy
wzgledem zmiany sygnatu. Kiedy przetacznik jest w potozeniu | proporcjonalny sygnat wejsciowy na dziatanie
7 NORM, wrzeciono sitownika porusza sie do goéry, gdy wartos¢ | lub 3-punktowy bezposrednie lub odwrotne
sygnatu zmniejsza sie. Kiedy przetacznik jest w potozeniu INV, | sygnat wejsciowy podabnie jak przetgcznik 1.
wrzeciono sitownika porusza sig w dot, gdy wartos¢ sygnatu | na dziatanie
zmniejsza sie. bezposrednie lub
odwraotne.
Linearyzacja krzywej przeptywu: NORM / LIN/LG Normalne dziatanie |Stuzy do ustawiania
Przetacznikiem linearyzacji mozna zmieniaé charakterystyke charakterystyki liniowej lub
przeptywu zaworu. Wybranie potozenia LIN /LG spowoduje logarytmicznej sitownikow.
. . Za pomoca tego ustawienia
zmiane charakterystyki zaworu sta’fopr.‘oqentow.ego charakterystyke zawaru EQM
8 (EQM) na charakterystyke liniowa. Zmieni réwniez zawor mozna zmienié na niemal
zaprojektowany na przeptyw liniowy, ktéry bedzie pracowac liniowa, a zawdr liniowy moze
z ,charakterystyka szybkiego otwierania”, tj. w przypadku pracowac z charakterystyka
sygnatu o matej wartosci zawor szybko sie otworzy szyb_klego'otwmranla w
. . zaleznosci od wymagan
zapewniajac wysoki przeptyw. dotyczace stosowania.
Kalibracja sygnatu wejsciowego i skoku: OP / ADJ Normalne dziatanie. |Stuzy do kalibracji wartosci
Przetqcznik uzywany do kalibracji skoku sitownika z potozeniami | Uwaga: Normalne granicznych skoku zaworu. Z
kraricowymi zaworu podczas rozruchu sitownikéw. dz|a_’fan|e Jest W*aczonyr_rj zasilaniem sitownika
Chwilowe ustawienie tego przetacznika w potozeniu ON mozliwe tylko yvtedy, przestawic przetacznik 9 do
powoduje automatyczne okreslenie przez sitownik potozen _gdy prze’ra(_:znlk 9 po’rogen!a ON, a nastepnie do
9 krarncowych zaworu. Po zakoriczeniu regulacji ustawienia Jest ustawiony w potozenia OFF.

wszystkich pozostatych przetgcznikéw DIP (od 1 do 8] zostang
ponownie zarejestrowane.

Kalibracje skoku mozna zainicjowac tylko przez wtgczenie zasi-
lania sitownika i przestawienie tego przetgcznika. Sitownik ALH
jest zaprogramowany fabrycznie na zawory o skoku 20 mm.

potozeniu OFF.
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. DIP SWITCHES

@ Figura 3, capitolo 5a

Dip

Switch Descrizione OFF ON
Segnale di feedback
1 Scegliere se utilizzare una tensione in uscita per il feedback 2-10V CC 05V CC
compresatra2e 10VotraOe 5 V.
Segnale di controllo: MOD / INC Segnale di segnale di controllo a 3
2 | prodotti della serie ALHxx4 sono controllati da una tensione controllo prop., punti, figura B
diretta variabile per un segnale modulato (MOD) oppure da un figura A
segnale di aumento/ riduzione a 3 punti (INC).
Controllo in sequenza o parallelo: - - - / SEQ (2) Funzionamento [SW 2 off, SW 3 on, SW 4
Con il controllo in sequenza (o parallelo) (SEQ) & possibile normale seleziona intervallo base
controllare due attuatori/valvole con un solo segnale di contrallo. (0-1002-10) SW 5
Per ogni attuatore che utilizza un segnale di controllo & possibile seleziona intervallo
3 determinare quale intervallo di tensione utilizzare (vedere sequenza.
interruttore 9).
Se l'interruttore NORM/INV e sulla posizione NORM la tensione
pit alta corrisponde al 100% del flusso e la tensione piu bassa
allo 0%. Se si utilizza la posizione INV, la funzione € invertita.
Intervallo tensione in ingresso: 0-10 / 2-10
4 Scegliere il segnale di tensione in ingresso 0-10 V oppure 2-10 V. 0-10VeC 210VECC
Sequenza intervallo (SEQ/SPLIT) tensione di esercizio (3)
5 Se interruttore 3 (SEQ) e su ON. Possibilita di dividere la tensione | 0-5 V CC oppure [5-10V CC oppure 6-10 V
di esercizio operativa nel modo seguente: 2-6 VCC CC
Off: bassa: 0-5 V (2-6 V), On: alta: 5-10 V (6-10 V)
Tempo di rotazione: 60 s/300 s (solo controllo a 3 punti)
Sul controllo di aumento,/riduzione & possibile selezionare un
6 tempo di rotazione compreso tra 60 e 300 secondi. 60 s 300 s
Con il controllo di modulazione il tempo di rotazione € sempre di
15, 20 0 30 s, a seconda della corsa.
Direzione di movimento: NORM/INV Questo Questo interruttore cambia
Linterruttore Norm / INV inverte la direzione del movimento interruttore il segnale di ingresso
dell’'attuatore a fronte di un cambio del segnale. Quando l'inter- cambia il segnale |proporzionale o a 3 punti
7 ruttore & nella posizione NORM alla riduzione del segnale I'albero |diingresso causando un’azione diretta
dell’attuatore si muove verso l'alto. Quando l'interruttore € nella | proporzionale o a |o inversa, in modo simile
posizione INV alla riduzione del segnale I'albero dell’attuatore si 3 punti causando |all'interruttore 1.
muove verso il basso. un’'azione diretta
o0 inversa.
Approssimazione lineare della curva di flusso: NORM / LIN/ | Normale Serve per regolare le
LG caratteristiche lineari o
Con linterruttore di approssimazione lineare & possibile logaritmiche degli attuatori.
modificare la caratteristica di flusso della valvola. Selezionando Con questa impostazione le
LIN/LG verranno modificate le caratteristiche di una valvola caratteristiche di una valvola
g ; i equipercentuale possono
8 equipercentuale (EQM) in modo che possa comportarsi come essere modificate per
una lineare. Verra inoltre modificata una valvola progettata essere quasi lineari e una
per flusso lineare in modo da funzionare con “Caratteristiche valvola lineare puo essere
di apertura rapida”; di conseguenza, con un piccolo segnale di SF'J‘Z;Z??:U?‘?PZET;;EE;'St'Che
controllo, Ig valvola si aprira rapidamente per permettere un seconda dei requisiti
controllo di flusso elevato. dell'applicazione.
Segnale di ingresso e calibrazione della corsa OP / ADJ Normale Serve per calibrare i limiti
Interruttore usato durante la messa in servizio degli attuatori Nota: per di corsa della valvola. Dopo
per calibrare la corsa dell'attuatore con le posizioni di fine corsa | il normale aver alimentato I'attuatore
valvola. esercizio, portare l'interruttore 9
Portando temporaneamente l'interruttore sulla posizione ON |d|nterruttor~e_9 prima su ON e poi su OFF.
I'attuatore trovera automaticamente la posizione termi- eve _esseg?:;:n
9 nale della valvola. Alla fine della regolazione, tutte le altre posizione '

impostazioni del dip switch (da 1 a 8] verranno registrate
nuovamente.

La calibrazione della corsa verra awiata solo dopo che I'attuatore
verra alimentato e I'utente avra attivato I'interruttore. Lattuatore
ALH e pre-programmato in fabbrica per valvole con una corsa

di 20 mm.
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- COMMUTATEURS DIP

@ lllustration 3, chapitre 5a

CornratEater Description OFF (a]]

Signal de recopie

1 Sélectionnez une sortie de tension de retour entre 2-10V 2-10v CC 0-5vV CC
et 0-BV.
Signal de commande—MOD / INC Signal de Signal de commande flottant a 3
Les servomoteurs de la série ALHxx4 sont commandés commande points, illustration B

2 soit par une tension directe variable, pour un signal de proportionnel,
modulation, soit par un signal d’augmentation/de réduction |illustration A
a 3 points (INC).
Commande en cascade ou paralléle — - - - / SEQ (2) Fonctionnement  [SW 2 off, SW 3 on, SW 4 sélectionner
Avec une commande en cascade (SEQ) (ou paralléle), il est normal la plage de base _
possible de commander deux servomaoteurs,/vannes avec un (0-10 ou 2-10) SW 5 sélectionner la
seul signal de commande. Pour chaque servomaoteur utilisant plage en cascade.
une commande de signal partielle, il est possible de détermi-

3 ner la plage de tension a utiliser (voir le commutateur 5).
Sile commutateur NORM / INV se trouve dans la position
NORM, la tension la plus élevée correspond a un débit de
100 % et la tension la plus basse a un débit de O %. Si la
position INV est sélectionnée, c’est la fonction opposée qui
est obtenue
Tension d’entrée, plage—0-10 / 2-10

q Choix d’un signal de tension de commande d’entrée entre 0-10V CC 2-10V CC
0-10V ou 2-10V.
Plage de la tension opérationnelle (SEQ / SPLIT)
séquence (3)

5 Lor‘squ_g Ifa commutateur 3 (SEQ) est sur‘lla position_ ON, 0-5V CC ou 2-6V 5.10V CC ou 6-10V CC
possibilité de fractionner la plage de tension opérationnelle  |CC
de la maniére suivante :
Off : faible:0-5V (2-6 V], 0On: élevée : 5-10V (B- 10 V)
Temps de course —60 s / 300 s (avec signal de com-
mande flottant uniqguement)

6 On : commande augmenter,/diminuer, il est possible de 60s 300 s
selectionner un temps de course entre 60s et 300s.
Avec la commande de modulation, le temps de course est
toujours de 15 s / 20 s / 30 s en fonction de la course.
Sens du mouvement—NORM / INV Le commutateur |Le commutateur changera le signal
Le commutateur Norm / INV inverse le sens de mouvement | changera le d’entrée proportionnel ou flottant en
du servomoteur par rapport au changement de signal. signal d’entrée action directe ou inversée similaire au

7 Lorsque le commutateur est sur la position NORM, I'axe du | proportionnel commutateur 1.
servomoteur se reléeve lorsque le signal diminue. Lorsque le | ou flottant en
commutateur est sur la position INV, I'axe du servomoteur | action directe ou
descend lorsque le signal diminue. inversee
Linéarisation de la courbe de débit — NORM / LIN/LG Normal Utilisé pour régler les caractéristiques
Avec le commutateur de linéarisation, il est alors possible linéaires ou logarithmiques des
de modifier la caractéristique de débit de la vanne. La servomoteurs. Avec ce parametre,
sélection de LIN /LG maodifiera les caractéristiques d'une les caractéristiques d’'une vanne a

8 vanne a pourcentage modifié de maniere égale (EGM) pourcentage modifié de maniere
pour fonctionner dans une fonction linéaire. Elle modifiera égale peuvent étre modifiées pour
également une valve concue pour les débits linéaires pour étre presque linéaires et une vanne
fonctionner avec des «caractéristiques d’ouverture rapide» ; linéaire peut fonctionner avec des
par ex. avec un petit signal de commande, la vanne s’'ouvrira caractéristiques «d’ouverture rapide»
rapidement pour permettre le contrdle de debits eleves. basées sur les besoins de I'application.
Calibrage du signal d’entrée et de la course OP / ADJ Normal Utilisé pour calibrer les limites de
Commutateur utilisé pour calibrer la course du servomoteur | Remarque : Le course de la vanne. Lorsque le
avec les positions d’extrémité de la vanne pendant la mise en | COmmutateur servomoteur est sous tension, mettez
service des servomoteurs. 9 doit étre mis le commutateur 9 sur la position ON,
En mettant temporairement le commutateur sur la posi- sur la position puis sur la position OFF.
tion ON, le servomoteur va automatiguement trouver les OFF pour un

9 positions d’extrémité de la vanne. A la fin du réglage, tous ;oor:ﬂ(;:laolnnement

les parametres des autres commutateurs (1 a 8) seront
a nouveau enregistrés.

Le calibrage de la course ne sera enclencheé que lorsque le
servomoteur sera mis sous tension et que I'opérateur aura
activé ce commutateur. Le servomoteur ALH est livré preé-
programmeé pour les vannes ayant une course de 20 mm.
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. DIP-MEPEKJIHOYATENM

@ PucyHok 3, pasgen 5a

DIP-
[nepeknoyaTens

Onwncanuve

CwurHan obpartHoii cBA3n

1 2-10 B nocr.Toka 0-5 B nocr. Toka
Beibop BbixogHoro HanpsxeHuna: oT 2 0o 10 B wnv ot O mo 5 B.
Ynpaensiowmii curian — MIOD / INC CurHan TpexToueuHbIli curHan
> YcrporicTtea cepun ALHxx4 ynpasnatoTca nnbo mMeHALWmMMcA MpOonopLMoHanbHOro acTaTMYEecKoro yrnpasnieHna,
MOCTOAHHBIM HaMPAXeHWeM Npu Modynupytowem curHane (MOD), \yrpaeneHus, pucyHok A |pucyHok B:
nnbo TpexToueyHblM curHanom ysenuueHua,/ ymexbseHns (INC).
MocnenoBatennHoe unu napannenbHoe ynpaBneHne— - = = / Pexvm HopmansHom SW 2 B nonoxeHnn OFF,
SEQ (2) paboThl SW 3 B nonoxeHun ON,
Mpw nocnenoBaTensHOM (Uv NapannensHoMm) ynpaeneHun (SEQ) SW 4 Beibupaet basossiit
OOMH YyNPaBNALLMIA CUrHaN MOXET yrpaBnATL ABymMA npvsogamu,/ AvarasoH
knanaHamw. [inA kaxaoro Npreoaa, CMonb3ytoLLero Takon curHan (0-10 wwm 2-10])
3 yrpaBsfeHyAa, MOXHO OMNpeneniTb NCMoMb3yeMmbl AMana3oH HarnpaXe- SW 5 sbibripaet 3
HWA (CM. NepekyaTens D). nocnenosartesibHbIA
Ecnn nepexntouatens NORM / INV Haxogutea B monoxern NORM, AnanasoH.
To BbicOKoe HanpmxeHue cooTeetctayeT 100 % noToky, @ H13koe —
0 % notoky. Ecnu BeibpaHo nonoxexue INV, pabota nponcxoout B
MPOTUBOMOSIOXKHOM HarnpaBrieHnu.
dunana3oH BXxogHoro HanpaxeHua — 0-10/2-10
q Beibop HanpaxeHua BxogHoro ynpasnatowero curHana: 0-10 B unn |0-10 B nocT.Toka 2-10 B nocrt.Toka
2-10B.
Aunana3aoH pabouero Hanpsxenus (SEQ / SPLIT) (3)
Ecnn nepexntouatens 3 (SEQ) HaxoamTca B nonoxeHun ON, Bbibo
5 nmanaaopHa abouero Ha[n F|)K]EHI/IF| r? OM3BOAMUTCA CrEAYHLLIMM P |0-5Bnocr. Toka wm  |5-10 B nocr. Toka wm
] P P P Y 2-6 B nocT. Toka 6-10 B nocT. Toka
obpasom:
OFF: Huskun O -5 B (2-6 B), ON: Buicokuii: 5-10 B (6-10 B)
Bpems BoinonHenms: 60 ¢ unn 300 c (TonbKo Npy acTaTUYeckom
yrpaBnAloLLEeM CUrHane)
B cnyuae ynpaBneHvA nytem yBenuueHns,/ yMeHbLLEHNA MOXHO
6 60c 300¢c
BbIbpaTh BpemA BeinonHeHus, pasHoe 60 c vnn 300 c.
Mpw ynpaBneHuy ¢ MogaynAuMeln BpeMA BbINOSIHEHWA BCErna paBHo
15 ¢/ 20 ¢ / 30 c B 3aBMCMMOCTY OT LUTOKA.
Hanpaenenue gemxenus — NORM / INV 3T0T NepekntauaTtesb 3TOT NepeknuaTenb
Mepekntouatens Norm / INV nameHAeT HanpasneHve N3MEHAET OencTeme N3MEHAET OencTeme
OBVDKEHVA NPYBOAA N0 OTHOLLEHWIO K UBMEHEHWIO curHana. Ecnu MPOMNOPLIMOHAsTEHOM NMPOMNOPLIMOHANEHOro Unm
7 nepekntoyatens HaxoauTea B nonoxeru NORM, wtok npreoga WM acTaTUYecKoro acTaTMYecKoro BXOOHOro
OBVKETCA BBEPX NMPU YMEHbLUEHWN curHana. Ecnv nepexntouatesns BXOOHOr0 curHana c curHana c npamMoro
HaxoouTcA B nonoxeHun INV, LITok nprBoaa OBUXETCA BHU3 Npy npAamMoro Ha obpaTtHoe.  |Ha obpaTHoe nonobHo
YMEHbLUEHWN CUrHana. nepexnuatento 1.
NMuneapusauus sasucumoctu notoka —NIORM / LIN/LG CrannapTHana [NpumeHAaeTcA Npy HacTpolike
NepekntouaTens NuHeapr3aumUm No3BOSAET N3MEHUTb XapakTepucTika NPUBOAOB Ha JIMHENHYIO
3aBUCVIMOCTb BESIVUMHBI MPOMYCKAEMOr0 KianaHoM noToka. MNpu W NOrapUMU4ECcKyo
6 LIN/LG XapaKTepuUCTUKY.
Buibope LIN/LG xapakTtepncTtuka I'IpOI'IyCISGEMOI'O KJ'IaI'IaHOMv 3ra HacTpovika
NnoToKa N3MEeHUNTCAH C MOﬂVl(leLlleDBaHHOVl paBHOMPOLEHTHOU Nno3BofgeT U3MEHUTb
8 (EGM) Ha nuHenHyo. Ecnn y knanaHa beina nuHernHaA XapaKTepycTyVKy KianaHa
XapakTepUCTVKa, OHa U3MEHWTCA Ha «BbLICTPOE OTKPLITUEY, TO ECTb c MOﬂWdJV'HV'POBaf'HOM
npw Manom yrnpaenALLEM CUrHarne kianaH beiIcTpo OTKPOETCA, UTo PaBHOMPOLIEHTHOW Ha T04TY
6 6 FIMHENHYIO M C FIMHENHON Ha
obecneurBaeT BLICTPOTY ypaBieHWA NOTOKOM. XapaKTEpUCTYIKY C BLICTPbIM
OTKPLITVEM (B 38BMCUMOCTM
ot TpeboBaHnn).
BxonHoii curHan n kanubposka wroka OP/ADJ HopmaneHoe nonoxenve |MNpumexAeTca oA
B npoLiecce BBoAa NPVBOOOB B 3KCM/yaTaLmio STOT nepexouatens |l IPUMeyaHme. Ka”V'E’pUBKj/' KOHEYHBIX
NO3BONAET 0TKANMBPOBATH LUTOK NPYBOAA Ha KOHEeUHbIe NonoxeHna | HopmankHaA pabota MONOXEHUW LUITOKa Kriarnaxa.
KnanaHa. obecneuviBaeTcA B Ecnwn Ha npuBon nogaHo
Ecnv nepekntouaTens Ha KOPOTKOE BPEMA NepeBecTu B nosoxe- | 1oV CIy4ae, ecnv;a nuraHine, nepesegme
9 Hve ON, NnprBoL aBTOMaTUUECKW HANOET KOHEUHBIE MOSOXEeHNA nEepektodaresis nepewtouaress J 8

knanaHa. Mo oKoHYaHWK HAaCcTPOKKK ByayT yuTeHbl NOMOXeHNA
Bcex ocTanbHbix DIP-nepekntouatenen (c 1 no 8).

Kannbposka wToka byget nposBefeHa, TonbKo ecrnv Ha NpyBog, Noaa-
€TCA NTaHue 1 Nonb30BaTe b 384eiCTBOBas 3TOT NepexksyaTesb.
Mpueon ALH noctaBnAeTcA 3anporpaMMmnpoBaHHbIM Ha KianaHbl ¢
xofdom wroka 20 Mm.

HaxoOWTCA B MOSNOXEHNN
OFF

nonoxenve ON, a 3atem B
nonoxexne OFF.
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. INTERRUPTORES DIP

@ Imagen 3, capitulo 5a

Interruptor Descripcion DESACTIVADO ACTIVADO
Seiial de retroalimentacion
1 Elija una salida de tensién de retroalimentacion entre 2-10|2-10 V CC 0-5VCC
Vy0O5 WV
Seiial de control: MOD/INC Senal de control Senal de control flotante de 3 puntos,
2 La serie ALHxx4 se controla con tension directa variable, |prop., imagen A imagen B
en el caso de una sefal de modulacién (MOD]), o con una
sefal de aumento/disminucién de 3 puntos (INC).
Control de secuencia o paralelo: - - - / SEQ (2) Funcionamiento Int. 2 desact,, int. 3 act., int. 4
Con el control de secuencia (o paralelo) (SEQ) es posible | normal seleccionar intervalo base
controlar dos actuadores/ valvulas con una sefal de (0-10 0 2-10) int. 5 seleccionar
control. Es posible determinar qué intervalo de tension intervalo de secuencia.
3 utilizar en cada actuador que utilice control de sefal de
parte (véase el interruptor 9).
Si el interruptor NORM/INV esté en la posicion NORM, la
tensidén superior corresponde al 100% de flujo y la
tensidn inferior al 0%. El funcionamiento opuesto se
obtiene con la posicién INV seleccionada
Intervalo de tensién de entrada: 0-10/2-10
aq Senal de tension de control de entrada de 0-10V o0 2-10 [0-10V CC 2-10V CC
V.
Secuencia de intervalo de tension operativa (SEQ/
SPLIT) (3)
5 Cuando el interruptor 3 [SEG} esté actlvad(?, elija dividirel |0-5V CC o 2-6 510V CCoB-10VCe
intervalo de tensién de la siguiente manera: VvV CC
Desactivado: bajo: 0-5 V (2-6 V); activado: bajo: 5-10 V
(6-10V)
Tiempo de funcionamiento: 60 s /300 s (solo control
de flotacion)
6 Con el control de aumento/disminucion, es posible elegir 60s 300 s
el tiempo de funcionamiento entre 60 s 0 300 s.
Con el control de modulacién, el tiempo de funcionamiento
es siempre de 15 s, 20 s 0 30 s, en funcién del recorrido.
Direccion de movimiento: NORM/INV El interruptor El interruptor cambiara la sefal de
El interruptor NORM/INV invierte la direccién de movi- cambiara la entrada proporcional o flotante a accién
miento del actuador relativa al cambio de sefial. Con el sefal de entrada |directa o inversa, de manera similar al
7 interruptor en la posicion NORM, el eje del actuador se proporcional o interruptor 1.
mueve hacia arriba cuando la sefial disminuye. Con el in- | flotante a accién
terruptor en la posicién INV, el eje del actuador se mueve |directa o inversa.
hacia abajo cuando la sefial aumenta.
Linealizacion de la curva de flujo: NORM/LIN/LG Normal Se utiliza para ajustar las
Con el interruptor de linealizacion es posible modificar caracteristicas lineales o logaritmicas
la caracteristica de flujo de valvula. La seleccién de LIN/ de los acpua}dor‘es. Con e‘ste ajuste, las
LG modificara caracteristicas de una valvula de igual caracteristicas de una valvula de igual
) g » porcentaje puede modificarse para que
8 porcentaje (EQM) para que se comporte en una funcion sean casi lineales y una valvula lineal
lineal. También maodificara una valvula disefiada para puede utilizarse con caracteristicas
flujo lineal para que utilice «caracteristicas de apertura de «apertura rapida» en funcion de los
rapiday, es decir, para que con una sefial de control requisitos de la aplicacion.
pequenia la valvula sea capaz de abrirse rapidamente
para permitir un control de flujo elevado.
Seiial de entrada y calibracion del recorrido: OP/ADJ |Normal Utilizado para calibrar los limites de
Interruptor utilizado para calibrar el recorrido del actua- | Nota: El recorrido de la valvula. Con el actuador
dor con el fin de carrera de la valvula durante la puesta en | interruptor conectado, active y desactive el
servicio de los actuadores. 9 debe estar interruptor 9.
Si activa el interruptor durante un momento, el actuador dlefsact_lvado parta
9 encontrara automaticamente los fines de carrera de la ﬁorumngllonamen 0

valvula. Al término de este ajuste, el resto de ajustes
de los interruptores DIP (1 a 8) se volveran a registrar.

La calibracion del recorrido solo se inicia cuando se
alimenta el actuador y el usuario ha activado este
interruptor. El actuador ALH se entrega ya programado
para vélvulas con un recorrido de 20 mm.
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@ WIRING EXAMPLES

@ Proportional control mode — 6 3-point floating control mode
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@ WIRING EXAMPLES

50 VA transformer required per actuator

PROPORTIONAL CONTROL MODE
0-10/2-10 Vdc Proportional Application
0-10/2-10Vdc Proportional Multiple
Actuators powered from single source.
0-10/2-10Vdc Proportional Multiple
Actuators powered from separate sources.

0O mp-=~

3-POINT FLOATING CONTROL MODE

TRIAC SINK Application
Two power sources
RELAY SINK Application
Two power sources
TRIAC SINK Application
One power source.

. RELAY SINK Application
One power source

O P @ BN

* Provides 16 Vdc, 25mA output source
* * Optional Ground connection

Caution: this product contains a half-wave
rectifier power supply and must not be powered off
transformers used to power other devices utilizing
non-isolated full-wave rectifier power supplies.

@ VERDRAHTUNGSBEISPIELE

Fir jeden Stellmotor wird ein
50-VA-Transformator bendtigt.

1. PROPORTIONALER STEUERMODUS

A. 0-10/2-10 V GS Proportionale Anwendung
B. 0-10/2-10 V GS Mehrere Stellmotoren werden
proportional tber eine Quelle gesteuert.

C. b-’l 0/2-10 V GS Mehrere Stellmotoren werden
proportional Uber mehrere Quellen gesteuert.

POTENZIALFREIER 3-PUNKT-STEUERMODUS

TRIAC SINK-Anwendung
Zwei Stromquellen
RELAY SINK-Anwendung
Zwei Stromqguellen
TRIAC SINK-Anwendung
Eine Stromquelle.

. RELAY SINK-Anwendung
Eine Stromquelle

O P @ BN

* Versorgung mit 16 V GS, 25 mA Ausgangsquelle
* * Optionaler Erdungsanschluss

Achtung: Dieses Produkt enthalt eine
Einweggleichrichter-Stromversorgung und darf
nicht durch Transformatoren ausgeschaltet werden,
die fur andere Gerate mit Vollweggleichrichter-
Stromversorgungen verwendet werden.

@ EXEMPEL PA KABELDRAGNING

En 50 VA-transformator krévs per stalldon

1. PROPORTIONELLT STYRLAGE

A. 0-10/2-10V DC Proportionell tilldmpning

B. 0-10/2-10 V DC Proportionellt multipla
stélldon som drivs av en kalla.

C. 0-10/2-10V DC Proportionellt multipla
stalldon som drivs av olika kéllor.

TREPUNKTS FLYTANDE STYRLAGE

TRIAC SINK-tillampning

Tva stromkallor

RELAY SINK-tillampning

Tva stromkallor

TRIAC SINK-tilldampning

En stromkalla.

. RELAY SINK-tillampning

En stromkalla

O P ® PN

* Levererar 16 V DC, 25 mA uteffekt
* * Jordanslutning som tillval

Varning: den har produkten anvander strom-
forsorjning med halvwagslikriktare och far inte drivas
av transformatorer som anvands for att driva annan
utrustning som anvander icke-isolerade stromkallor
med helvagslikriktare.

m PRZYKLADY OKABLOWANIA

Do kazdego sitownika wymagany jest
transformator 50 VA

1. TRYB STEROWANIA PROPORCJONALNEGO

A. Sterowanie proporcjonalne 0-10 / 2-10V DC.
B. Sterowanie proporcjonalne 0-10 / 2-10V DC
— wiele sitownikéw zasilanych z jednego Zrédta.

C. Sterowanie proporcjonalne 0-10 / 2-10V DC
— wiele sitownikdw zasilanych z osobnych Zzradet.

2. 3-PUNKTOWY TRYB STEROWANIA
A. Stosowanie przetaczania triakiem
Dwa zradfa zasilania
B. Stosowanie przetgczania przekaznikiem
Dwa Zrédta zasilania

C. Stosowanie przetgczania triakiem
Jedno zrodto zasilania

D. Stosowanie przetaczania przekaznikiem
Jedno zrodto zasilania

* Zapewnia zradto wyjsciowe 16 V DC, 25 mA
* * Opcjonalne potaczenie masy

Uwaga: to urzadzenie zawiera zasilanie
prostownikiem jednopotéwkowym i nie wolno go
uzywac z wytgczonymi transformatorami do
zasilania innych urzadzen wykorzystujacych zasilanie
nieizolowanym prostownikiem petnopotéwkowym.
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@ WIRING EXAMPLES

@ Proportional control mode — 6 3-point floating control mode
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@ ESEMPI DI CABLAGGIO

Per ogni attuatore € necessario un trasformatore
da 50V A

MODALITA DI CONTROLLO PROPORZIONALE
0-10/2-10 V c.c. Applicazione proporzionale
0-10/2-10 V c.c. Multiplo proporzionale
Attuatori alimentati da un solo alimentatore.
0-10/2-10 V c.c. Multiplo proporzionale
Attuatori alimentati da pit alimentatori.

0O wp-=

MODALITA DI CONTROLLO A 3 PUNTI

Applicazione TRIAC SINK
Due alimentatori
Applicazione RELAY SINK
Due alimentatori
Applicazione TRIAC SINK
Un alimentatore.
. Applicazione RELAY SINK
Un alimentatore

O P @ BN

* Fornisce una sorgente in uscita di 16 V c.c., 25 mA
* * Collegamento a massa opzionale

Attenzione: questo prodotto contiene un alimentatore
con raddrizzatore a mezza onda e non deve essere
alimentato con trasformatori utilizzati per alimentare altri
dispositivi che utilizzano alimentatori con raddrizzatore a
onda intera.

@ NMPMEPbBI NOOKJTHIOYEHWNA

.
[InA kaxporo npusoaa Heobxoaym TpaHcthopmaTop
mMoLuHocTeio 50 BA

1. PEXV/M MPOMNOPLIMIOHASTBHOMO YMPABJIEHNA

A. BapvaHT NnpuMeHeHna: NponopLyoHanbHoe yrpasneHye,
0-10/2-10 B nocr. Toka

B. 0-10/2-10 B nocT. Toka, NponopLVoHansHoe, NMnTaHne
HECKOJTBKUNX
NPVBOLOB OCYLLECTBIAETCA OT OAHOr0 UCTOUHUKA.

C. 0-10/2-10 B nocr. Toka, nponopumoHansHoe, NUTaHne
KaKOoro npriBoOa OCyLLECTBNAETCA OT OTAENbHOMo
NCTOYHMKA.

3-TOYEYHbIN ACTATUYECKUIN PEXKM YTPABSIEHA

. BapwaHT npumenenua: CIMVCTOPHOE YIPABJ1IEHNE
[Ba ncrtouHmka nutaHma

. BapuaHT npumerenus: PENTEVIHOE YMPABSEHWE

[lBa ncTouHmka nNuTaHma

. BapwaHnt npumenenua: CIMVCTOPHOE YIPABJ1IEHNE
OavH NCTOYHMK NUTaHuA.

. BapuaHT npumenenua: PENEVHOE YNPABEHUE
OOVH NCTOUHMK NUTaHWA.

U 0 W PR

* BbixogHon nctouHvk 16 B 25 MA nocTt. Toka
** HeobazaTenbHoe 3a3eMreHne

MpenynpexneHve: B HACTOALLEM YCTPOMCTBE
COOEPXUTCA UCTOUHVK MUTaHMA C 0OHOMOSYNEPUOOHBIM
BbINPAMUTENEM. YCTPOMCTBO HE OOMKHO NUTaTbCA OT
TpaHcopMaTopoB, NPUMEHAEMBIX AR NUTAHUA OpYrix
YCTPOWCTB C HEU30/MPOBAHHBIMN NCTOUHUKAMU NMATAHWA C
[OBYXMOSYNepuoaHbIMU BbINPAMUTENAMU.

@ EXEMPLES DE RACCORDEMENT

Transformateur 50 VA requis par servomoteur

SIGNAL DE COMMANDE PROPORTIONNEL
Application proportionnelle 0-10/2-10 V CC
Proportionnel multiple 0-10/2-10 V CC
Servomoteurs alimentés par une seule source.
Proportionnel multiple 0-10/2-10 V CC
Servomoteurs alimentés par des sources distinctes.

0O @wmp-~

2. MODE DE SIGNAL FLOTTANT A 3 POINTS
A. Application dissipateur thermique TRIAC

Deux sources d’alimentation B. Application dissipa-
teur thermique pour relais

Deux sources d’alimentation €. Application dissipa-
teur thermique TRIAC

Une source d'alimentation.
D. Application dissipateur thermigue pour relais

Une source d'alimentation

* Fournit une source de sortie de 16 V CC, 25mA
* * Mise a la terre en option

Avertissement : ce produit contient une alimentation
électrique regulée par un redresseur demi-onde et ne doit
pas étre mis hors tension. Transformateurs utilisés pour
alimenter d’'autres dispositifs utilisant des sources d’alimen-
tation régulées par des redresseurs pleine onde non isolés.

@ EJEMPLOS DE CABLEADO

Transformador de 50 VA requerido por actuador

1. MODO DE CONTROL PROPORCIONAL

A. Aplicacion proporcional de 0-10/2-10 V CC
B. Actuadores mlltiples proporcionales de 0-10/2-
10V CC

alimentados desde una sola fuente.
C. Actuadores mlltiples proporcionales de 0-10/2-
10V CC

alimentados desde fuentes diferentes.

MODO DE CONTROL FLOTANTE DE 3 PUNTOS

2
A. Aplicacion TRIAC SINK

Dos fuentes de alimentacion.
B. Aplicacion RELAY SINK

Dos fuentes de alimentacion
C. Aplicacién TRIAC SINK

Una fuente de alimentacion.
D. Aplicacién RELAY SINK

Una fuente de alimentacion.

* Proporciona fuente de salida de 16 V CC, 25 mA.
* * Conexion a tierra opcional.

Precaucion: este producto contiene una fuente de
alimentacion rectificadora de media onda y no debe ali-
mentarse desde transformadores utilizados para alimen-
tar otros dispositivos con suministros de alimentacion
rectificadores de onda completa no aislados.
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